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ZE WZGLEDU NA BEZPIECZENSTWO, PRZECZYTAC PRZED ZAINSTALOWANIEM

DANGER

]

4]

Przed podtgczeniem jakichkolwiek przewodéw do falownika trzeba odtgczy¢ wejsciowe
napiecie AC.

Nawet jesli zasilanie zostato wytgczone, przed zgasnieciem diody LED POWER w
kondensatorach potgczenia prgdu statego nadal moze utrzymywaé tadunek o
niebezpiecznym napieciu. Nie dotyka¢ wewnetrznych obwodow i zespotow.

Na ptytkach drukowanych znajdujg sie bardzo czute elementy MOS.

Elementy te sg szczegdlnie wrazliwe na elektrycznosé statyczng. Przed dotknieciem
tych elementéw lub ptytek drukowanych nalezy zastosowac¢ $rodki antystatyczne.

W Zzadnym wypadku nie wolno przerabia¢ elementéw wewnetrznych lub okablowania.
Falownik uziemi¢ za pomocag zacisku uziemiajgcego. Sposéb uziemienia musi byé
zgodny z przepisami obowigzujgcymi w panstwie, w ktorym ma by¢é zamontowany
falownik.

Falownika nie montowaé w miejscu narazonym na dziatanie wysokiej temperatury,
bezposredniego Swiatta sfonecznego i tatwopalnych materiatéw lub gazow.

A

CAUTION

Zaciskéw wyjsciowych AC U/T1, V/T2 i W/T3 falownika nigdy nie podtgczaé
bezposrednio do sieci zasilajgcej prgdu przemiennego.

Napiecie znamionowe ukfadu zasilania dla instalowanych falownikow podano ponize;j.
Podczas montazu falownika nalezy sprawdzié¢, czy napiecie instalacji miesci sie w
prawidlowym zakresie. Zakres dla modeli 115V to 85-132 V.

Zakres dla modeli 230V to 170-264 V.

Zakres dla modeli 460V to 323-528 V.

M Wartosci znamionowe pragdu zwarciowego sg podane ponizej:
Model (moc) Znamionqu prad
zwarciowy
115V 5 kA
230V 5 kA
460V 5 kA

Falowniki mogg instalowaé, podigczac i konserwowac¢ tylko osoby wykwalifikowane.

Nawet jezeli silnik trojfazowy zatrzymat sie, na zaciskach obwodu gtéwnego falownika

nadal moze znajdowac sie tadunek pod niebezpiecznym napieciem.

Jezeli falownik jest przez ponad trzy miesigce przechowywany w stanie roztadowanym,

temperatura otoczenia nie powinna by¢ wyzsza niz 30°C. Przechowywanie przez czas

przekraczajgcy jeden rok nie jest zalecane, gdyz moze spowodowaé degradacje
kondensatoréw elektrolitycznych.

Podczas transportu i instalowania tego zespotu nalezy zwréci¢ uwage na nastepujace

kwestie (w tym drewniang skrzynie, drewniane wstawki i kartonowe pudto).

1. Jezeli konieczna jest sterylizacja lub odrobaczenie drewnianej skrzyni lub
kartonowego pudta, nie wolno uzywac sterylizatora parowego, aby nie uszkodzi¢
falownika. Nalezy stosowac inne sposoby sterylizacji lub odrobaczania.

2. Do sterylizacji lub odrobaczenia mozna uzy¢ wysokiej temperatury. Materiaty
opakowaniowe nalezy pozostawi¢ na trzydzieSci minut w $rodowisku o
temperaturze ponad 56°C.




M Aby zachowa¢ zgodno$¢ z normami UL, falownik nalezy potgczyé¢ do tréjfazowej,
trzyprzewodowej lub czteroprzewodowej sieci elektrycznej typu Wye.

M Jesli falownik wytwarza na przewodzie uziemiajgcym prad uptywowy powyzej 3,5 mA
AC lub 10 mA DC, minimalnym wymogiem dla uziemienia jest zgodnosc¢ z lokalnymi
przepisami dotyczgcymi uziemienia lub normg IEC61800-5-1.

(I=pnoTe

Na rysunkach w tej instrukcji pokrywa lub ostona bezpieczenstwa jest zdemontowana tylko w celu
wyjasnienia szczegdtow produktu. Podczas pracy pokrywa géma i przewody muszg byé zamontowane
zgodnie z przepisami.

Dla zapewnienia bezpieczenstwa nalezy zapoznac sie z opisami dziatania urzgdzenia w instrukcjg obstugi.
Rysunki w tej instrukcji majg jedynie charakter poglagdowy i mogg sie nieznacznie rézni¢, zaleznie od
modelu posiadanego przez uzytkownika, ale nie ma to wptywu na prawa klienta.

Zawartos¢ niniejszej instrukcji moze by¢ zmieniana bez wczesniejszego powiadomienia. Prosimy
skontaktowa¢ sie z naszymi dystrybutorami lub pobra¢ najnowszg wersje ze strony
http://www.deltaww.com/iadownload_acmotordrive.


http://www.deltaww.com/iadownload_acmotordrive

Po zdjeciu przedniej pokrywy nalezy sprawdzi¢, czy zaciski zasilania i sterowania sg wyraznie

widoczne. Dla uniknigcia pomytek przy podtgczeniu przewoddw nalezy zapoznac sie z ponizszymi

srodkami ostroznosci.

DANGER

M Przed podigczeniem jakichkolwiek przewodéw bezwzglednie nalezy odigczy¢

zasilanie falownika. Nawet jezeli zasilanie zostato na krétko wytgczone, w
kondensatorach szyny DC moze sie utrzymywac tadunek o niebezpiecznym napigciu.
Przed poprowadzeniem jakiegokolwiek okablowania nalezy za pomocg woltomierza
DC zmierzy¢ napiecie resztkowe na zaciskach +1/ DC+ i DC-. Dla wilasnego
bezpieczenstwa podigczania przewoddw nie nalezy rozpoczyna¢ zanim napiecie nie
spadnie do bezpiecznego poziomu (ponizej 25 Vpc). Podigczenie przewoddéw do
instalacji, w ktorej jest napiecie resztkowe, moze spowodowac obrazenia, iskry i
zwarcia.

Prace montazowe, podtgczenie przewodow i uruchomienie urzadzenia wolno zlecac
tylko wykwalifikowanym pracownikom, znajgcym falowniki. Dla unikniecia porazeniem
pradem, przed podtgczeniem przewoddéw trzeba sie upewnié, ze zasilanie jest
wytgczone.

Zaciski R/L1 S/L2 i T/L3 stuzg do podigczenia sieci zasilajgcej. Nieprawidiowe
podigczenie sieci zasilajgcej, tj. do innych zaciskéw, moze spowodowac uszkodzenie
urzgdzenia. Napiecie i prgd muszg miesci¢ sie w zakresie wskazanym na tabliczce
znamionowej (patrz Rozdziat 1-1).

Wszystkie zespoty muszg by¢é uziemione bezposrednio do wspdlnego zacisku
uziemiajgcego, aby zapobiec porazeniu prgdem lub uszkodzeniu przez piorun.
Wkrety zaciskdw obwodu gtéwnego muszg by¢ mocno dokrecone, aby zapobiec
iskrzeniu z powodu poluzowania zaciskéw pod wptywem drgan.

CAUTION

Dla wlasnego bezpieczenstwa, do wykonania potgczen nalezy wybra¢ przewody
zgodne z lokalnymi przepisami.

Po zakonczeniu podigczania przewodow nalezy sprawdzié, czy:

1. wszystkie potgczenia sg wykonane prawidtowo.

2. nie ma luznych przewodoéw.

3. nie ma zwar¢ miedzy zaciskami lub do ziemi.




Okablowanie | ME300

Schemat okablowania

Power input terminal

g 3

| EMCiilter |

() O O
NFB or fuse
Q. @)

Electromagnetic

contactor

AC reactor
(input terminal)

(C > Zero-phase reactor

(C ) Zero-phase reactor

AC reactor

= <9 (outputterminal)

Zacisk wejscia
zasilajgcego

Szczegdtowe informacje znajdujg sie w
instrukcji uzytkowania, w rozdziale 9 Tabela
specyfikaciji.

NFB (wylgcznik bez
bezpiecznikow) lub

Podczas wigczania zasilania moze
wystepowac duzy prad rozruchowy.
Patrz Rozdziat 7-2 NFB w celu dobrania

bezpiecznik odpowiedniego NFB lub Rozdziat 7-3
Specyfikacja bezpiecznikow.
Wiaczanie/wytgczanie zasilania przed

Stycznik stycznikiem elektromagnetycznym czesciej

elektromagnetyczny

niz raz na godzine moze spowodowac
uszkodzenie falownika.

Dlawik AC
(zacisk wejsciowy)

Gdy moc sieci wynosi> 500 kVA lub gdy
przed falownikiem znajduje sie bateria
kondensatoréw, chwilowe szczytowe
napiecie i prad moga zniszczyc¢ falownik. W
takim przypadku zaleca sie zainstalowanie
wejsciowego dtawika AC, ktéry rowniez
poprawia wspotczynnik mocy i ttumi
sktadowe harmoniczne. Kabel miedzy
dtawikiem a falownikiem powinien mie¢
dtugosé <10 m.

Patrz Rozdziat 7-4.

Moze by¢ stosowany do zmniejszenia emisiji
promieniowania, szczegoélnie w srodowiskach
z urzgdzeniami audio, oraz do zmniejszenia

Dtawik fazy . e L
. zaktécen po stronach wejsciowej i
zerowej e ) . .
wyjsciowej. Przedziat efektywny rozcigga sie
od pasma AM do 10 MHz.
Patrz Rozdziat 7-5.
Moze by¢ zastosowany do ograniczenia
Filtr EMC zaktocen elektromagnetycznych.
Patrz Rozdziat 7-6.
Modut hamujgcy i | Moze by¢ wykorzystany do skrocenia czasu
Rezystor hamujgcy | hamowania silnika.
(BR) Patrz Rozdziat 7-1.

Dtawik AC (zacisk
wyjsciowy)

Dtugos¢ okablowania silnika wptywa na
wartos¢ pradu szczytowego tgczeniowego.
Zaleca sie zainstalowanie dtawika
wyjsciowego AC, gdy diugos¢ okablowania
silnika przekroczy wartos¢ podang w
rozdziale 7-4.




Okablowanie

Input: one-phase / three-phase power

Wejscie: zasilanie jednofazowe / tréjfazowe

It Is recommended that you Install a protective circuit at RB-RC to
protect the system from damage

Dla zabezpieczenia systemu przed uszkodzeniem zaleca sie
zainstalowanie obwodu ochronnego na zaciskach RB-RC.

DC choke (optional)

Dtawik DC (opcjonalnie)

Brake resistor (optional)

Rezystor hamujgcy (opcjonalnie)

Jumper

Zwora

Motor

Silnik

When a fault occurs, the contact switches to ON to shut off the power
and protect the power system.

Gdy wystapi usterka, styk zostanie zwarty, aby wytaczy¢ zasilanie i
zabezpieczy¢ system zasilania.

RB and RC are the multi-function relay output terminals.

RB i RC sg zaciskami wielofunkcyjnego wyjscia przekaznikowego.

Main circuit terminals

Zaciski obwodu gtéwnego

Control terminals

Zaciski sterujgce

Shielded leads & Cable

Przewody i kable ekranowane

No Fuse Breaker or Fuse

Wytacznik bez bezpiecznikéw lub bezpiecznik

MI5 supports 1kHz PWM or 10kHz pulse input

MI5 moze korzysta¢ z sygnatu wejsciowego PWM 1kHz lub
impulsowego 10kHz

Default

Domysine

NPN (SINK) Mode

Tryb NPN (SINK)

Please refer to SINK (NPN) / SOURCE (PNP) Mode for wiring of NPN
mode and PNP mode.

Informacje na temat okablowania dla trybu NPN i trybu PNP znajdujg
sie w punkcie Tryb SINK (NPN) / SOURCE (PNP).

Digital Signal Common

Sygnat cyfrowy wspoélny

Multi-function relay output terminals

Zaciski wielofunkcyjnego wyjscia przekaznikowego

Estimate at COS (0.4)

Oszacowanie przy COS (0,4)

Multi-function output common terminal (photocoupler)

Wspdlny zacisk wyjscia wielofunkcyjnego (transoptor)

Analog Multi-function output terminal 0-10Vbc

Zacisk 0-10Vpc analogowego wyjscia wielofunkcyjnego

Analog Signal common

Zacisk wspolny sygnatu analogowego

The wiring needs to pair with a STO option card (model # EMM-
SAF01)

Okablowanie musi by¢ sparowane z opcjonalng kartg STO (model nr
EMM-SAFO01)

It is a short circuiting jumper installed between +24V, S1 and S2
terminals as a factory setting of ME300.

Jest to zwora zwierajgca zainstalowana miedzy zaciskami +24 V, S1 i
S2, jako ustawienie fabryczne ME300.

Remove this short circuiting jumper before using the safety function
when wiring.

Podczas okablowywania, przed uzyciem funkcji zabezpieczeniowe;j,
zwore te trzeba usungc¢




Zaciski obwodu giéwnego | ME300

Input: one-phase / three-phase power

No Fuse Breaker or Fuse

RIL1 gy i
siL2 & >
TIL3 & »

oma

It is recommended
that you install a
protective circuit at
RB-RC to protect the
system from damage

When a fault occurs, the contact switches
to ON to shut off the power and protect the
power system,

RB and RC are the multi-function relay output

DC choke (optional)

DC+/+1

+2/B1

{ ELER] "-i Erake resistor (optional)

Motor

*1 Itis a short circuiting jJumper installed between +24V,
S$1 and S2 terminals as a factory setting of ME300.
Remove this short circuiting jumper before using
the safety function when wiring.
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E +24V
; +24V
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' Multi-step 1 H O —
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i Default Multi-step 2 £ O ASN———
] Multi-step3 - @MI5 ]
' Digital Signal Common: :
' 4 ——@ DCM---==-=~
. Digital Signal Common: : @ocw
N /=" o] i
: MI5 supports 1kHz PWM or 10kHz pulse input
: o IS
i Default:
' NPN (SINK) Mode NEN/PNP
| Please referto
' for wiring of NPN mode and PNP mode.
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1
Multi-function relay output terminals |
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250V, /3A(N.C.) !
250V,; /1.2A(N.O.) '
Estimate at COS (0.4) ]
'
1
)
'
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(@ MO1 Multi-function output terminal

(@ MCM Muiti-function output common

48V,./50mA

terminal (photocoupler)

-~ Analog Multi-function output
T 1 terminal 0-10V,,
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MODBUS RS-485

o Main circuit terminals
@ Control terminals
- Shielded leads & Cable




Zaciski obwodu giownego

Schemat obwodu gtbwnego

Zaciski obwodu gtbwnego



Zaciski obwodu gléwnego | ME300

DANGER

]

]
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Wkrety zaciskéw obwodu gtéwnego mocno dokreci¢, aby nie mogty sie obluzowa¢ pod
wpltywem drgan i spowodowac iskrzenia.

W razie potrzeby filtr indukcyjny zainstalowac tylko na silnikowych zaciskach wyjsciowych
U/T1, V/T2, W/T3 na falowniku. NIE STOSOWAC kondensatoréw kompensacyjnych ani
uktadéw L-C (pojemnosé-indukcyjnosci) lub R-C (pojemnosé-rezystancja), o ile nie
zostanie to zaaprobowane przez Delta.

Rezystoréw hamujgcych NIE PODtACZAC bezposrednio do zaciskéw +1/DC+, DC-,
+2/B1, DC-, aby nie uszkodzi¢ falownika.

Zapewni¢ odpowiednig izolacje przewoddéw obwodu gtéwnego, zgodnie z odpowiednimi
przepisami bezpieczehstwa.

CAUTION

Zaciski zasilania sieciowego

4]

4]

4]

R/L1, S/L2 i T/L3 nie majg wymagah dotyczgcych kolejnosci faz; mozna je tgczy¢ w
dowolnej kolejnosci.

Zaleca sie dodanie stycznika magnetycznego (MC) na wejsciu zasilajgcym, aby szybko
odcig¢ zasilanie i ograniczy¢ nieprawidtiowe dziatanie, gdy zadziata funkcja ochrony
falownika. Oba kornce MC powinny mie¢ filtr przeciwprzepieciowy R-C.

Sprawdzié, czy napiecia i prady sg zgodne ze specyfikacjg. Szczegdty - patrz Rozdziat
09 Specyfikacje

Korzystajgc z ogdlnego GFCI (wytgcznika réznicowoprgdowego), nalezy zastosowaé
urzgdzenie o czutosci prgdowej 200 mA lub wiekszej i czasie zadziatania nie mniejszym
niz 0,1 s, aby unikng¢ ucigzliwych wytaczen.

Do okablowania zasilajgcego nalezy uzy¢ kanatéw kablowych lub kabli ekranowanych, a
oba kohce kanatu kablowego lub kabli ekranowanych nalezy uziemié.

Falownika NIE WEACZAC/ZATRZYMYWAC przez wigczenie lub wylgczenie zasilania.
Falownik wigczac i wytgczaé poleceniem RUN/STOP wydawanym z terminali sterujacych
lub klawiatury. Jezeli mimo to konieczne jest wigczenie lub wylgczenie falownika przez
wigczenie lub wytgczenie zasilania, zdecydowanie zalecamy, by robi¢ nie czesciej niz
RAZ na godzine.

Aby zachowaé¢ zgodno$¢ z normami UL, falownik nalezy potgczyé do trojfazowe;j,
trzyprzewodowej lub czteroprzewodowej sieci elektrycznej typu Wye.

Zaciski wyjsciowe obwodu gtéwnego

4]
4]

Uzywac dobrze izolowanego silnika, odpowiedniego do pracy z falownikiem.

Gdy zaciski wyjsciowe U/T1, V/T2 i W/T3 falownika sg podtgczone do, odpowiednio,
zaciskow silnika U/T1, V/T2 i W/T3, silnik po otrzymaniu polecenia pracy do przodu bedzie
sie obracat przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara (patrzgc od strony watu
silnika). Aby trwale odwrécic kierunek obrotéw, nalezy zamieni¢ miejscami dwa dowolne
przewody silnika.

‘ Forward running Praca do przodu

Forward
running

Zaciski do podtaczenia dlawika DC, zewnetrznego rezystora hamujgcego i obwodu

pradu statego



M Zaciski do podtgczenia dlawika DC, jak pokazano na Rysunku 5-2 ponizej, stuzg do
poprawy wspotczynnika mocy i ttumienia skfadowych harmonicznych. W momencie
dostawy sg one zwarte zworg.

Przed podfgczeniem dtawika DC zwore trzeba wyjac.

M Zwora musi by¢ mocno przymocowana, gdy nie tgczy dtawika DC; nalezy uzy¢ zaciskow
DC +/+ 1, +2/B1 do wykonania wspdlinej szyny DC lub potgczy¢ z rezystorem hamujgcym,
w przeciwnym razie falownik moze straci¢ zasilanie lub zaciski zostang uszkodzone.

DC reactor (optional) ‘ Dtawik DC (opcjonalnie)

',.;\‘..",.".-.‘.-,‘
2

{ ¥¥ ¥V ! pCreactor (optional)

DC+/+1 +2/B1

M W zastosowaniach z czestym hamowaniem, krotkim czasem hamowania, zbyt niskim
momentem hamujgcym lub podwyzszonym momentem hamujgcym podigczy¢ rezystor

hamujacy.
Brake resistor (optional) ‘ Rezystor hamujacy (opcjonalnie)
Brake resistor
(optional)

O O
+2/B1 B2
M Zewnetrzny rezystor hamujgcy podigczy¢ do zaciskow [+2/B1], [B2] falownikow.
M Rezystora hamujgcego NIE zwieraé ani NIE podtgcza¢ bezposrednio do DC +/+ 1 i DC-,
+ 2/B1 do DC-, poniewaz spowoduje to uszkodzenie falownika.
M W zastosowaniach ze wspdélng szyng DC podtgczyé DC+ i DC-. Patrz Rozdziat 5-2
(Zacisk obwodu gtéwnego), podajgcego specyfikacje zaciskdw okablowania i informacje
o grubosci drutu.

Otworzy¢ pokrywe przednig.

LL] Przed podtgczeniem zaciskéw obwodu gtéwnego i zaciskéw obwodu sterujgcego trzeba zdjgé pokrywe
przednig. Pokrywe nalezy otworzy¢ w sposob pokazany na rysunku ponizej.

111 Ponizszy rysunek jako przyktad przedstawia model z korpusem A. W modelach z korpusami innej
wielkosci pokrywe otwiera sie w podobny sposéb.

Press the clip on both sides, and take out by Wocisng¢ zatrzaski z obu stron i zdjgc¢, obracajac.
rotating
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Press the clip on both sides,
and take out by rotating.



Schemat obwodu gtéwnego

Wejscie: zasilanie jednofazowe / tréjfazowe

No Fuse Breaker or Fuse Whytacznik bez bezpiecznikdw lub bezpiecznik
DC choke (optional) Dtawik DC (opcjonalnie)

Jumper Zwora

Brake resistor (optional) Rezystor hamujacy (opcjonalnie)

Motor Silnik

DC choke (optional)

R LWL L TNt

Jumper : v

3 'y Brake resistor (optional)

He
|

No Fuse Breaker or Fuse DC- DC+/+1 +2/B1 B2

R/L1 & I R/L1 T Motor
S/L2 s » i S/L2 VIT2
TIL3 § o I T/L3 WIT3
® ® 1
Zaciski Opisy
R/L1, S/L2 Zaciski wejsciowe sieci zasilajgcej jednofazowe;j
R/L1, S/L2, T/L3 Zaciski wejsciowe sieci zasilajgcej trojfazowej

U/T1, VIT2, WIT3 Silnikowe zaciski wyjsciowe do podtgczenia tréjfazowych silnikéw IM i PM.

Zaciski do podigczenia dtawika DC, poprawiajgcego wspoétczynnik mocy i
+1, +2 ttumigcego sktadowe harmoniczne.
W wypadku uzycia dlawika DC zwore trzeba wyjgé.

Zaciski zespotu hamujgcego (seria VFDB)

DC+, DC- ,
Wspdlna szyna DC

B1, B2 Zaciski rezystora hamujgcego (opcjonalnie). Szczegodly - patrz Rozdziat 7-1.

@ Zacisk uziemiajgcy; stosowac sie do obowigzujgcych lokalnie przepiséw.
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Zaciski obwodu gtéwnego

+ Do podigczania przewodow w zaciskach obwodu gtéwnego uzy¢ wskazanych koncéwek oczkowych.

Specyfikacja kohcowek oczkowych znajduje sie na rysunku 1. Do innych rodzajow okablowania nalezy

stosowac przewody zgodne z lokalnymi przepisami.
* Po zacisnieciu drutu w kohcowce oczkowej (musi posiadaé aprobate UL), na czesci pod napieciem nalezy
zatozy¢ rurki termokurczliwe z certyfikatem UL/CSA R/C (YDPU2) o znamionowej wytrzymatosci izolacji
co najmniej 600 Vac. Patrz Rysunek 2 ponize;j.

» Zaciski obwodu gtéwnego:

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3®, DC-, DC+/+1, +2/B1, B2
Uwaga: Model jednofazowy bez zacisku T/L3.

D

Rysunek 1

Ring lug Koncoéwka oczkowa
Heat shrink tube Rurka termokurczliwa
Wire Drut
W
Ring lu r;i_g t

L

[

Wir:

Rysunek 2

f Heat shrink tube

Wymiary koncowki oczkowej
Numery czesci koncowek oczkowych (produkowanych przez K.S. Terminals) w ponizszej tabeli majg wytgcznie
charakter pogladowy. Mozna naby¢ inne, dowolne koncéwki oczkowe, pasujgce do réznych wielkosci korpuséw.

*AWG: Grubosci drutu wiasciwe dla modeli o réznych korpusach podano w tabeli ponize;.

Korpus | AWG Nr czesci A B c D d2 E F W t
P ¢ (MAKS))|(MAKS.)| (MIN.) |(MAKS.)| (MIN.) | (MIN.) | (MIN.) |(MAKS.)|(MAKS.)
18 RNBS1-3.7
A 16 RNBS2-3.7 9,8 3,2 4.8 41 3,7 13,0 4.2 6,6 0,8
14 RNBS2-3.7
18 RNBS1-4
16 RNBS1-4
B 12,1 3,6 6,1 5,6 43 13,0 45 7,2 1,0
14 RNBS2-4
12 RNBS5-4
14 RNBS2-4
12 RNBS5-4
C 17,8 5,0 6,1 7,2 4,3 13,0 5,5 10,5 1,2
10 RNBS5-4
8 RNBS8-4
10 RNBS5-4
D 17,8 5,0 6,1 7,2 4,3 13,0 5,5 10,5 1,2
8 RNBS8-4
Jednostka:
mm
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W wypadku mstaIaCJl w otoczeniu o temperaturze ponad Ta 50° nalezy wybrac¢ drut miedziany o napieciu
znamionowym 600 V i odpornosci na temperature 90°C lub wyzszej.

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze Ta 50° nalezy wybra¢ drut miedziany o napieciu
znamionowym 600 V i odpornosci na temperature 75°C lub 90°C.

Do VFD2A5ME11ANNAA, VFD2A5ME11ANSAA:

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze ponad Ta 40° nalezy wybra¢ drut miedziany o napieciu
znamionowym 600 V i odpornosci na temperature 90°C lub wyzszej.

Aby zachowaé¢ zgodnos$¢ z wymogami instalacyjnymi UL, do wykonania instalacji trzeba uzy¢ drutéw
miedzianych. Grubos$¢ drutu jest przyjeta dla odpornosci temperaturowej 75°C, zgodnie z wymaganiami i
zaleceniami UL.

W wypadku uzycia drutu o wysokiej odpornosci temperaturowej, grubosci drutu nie wolno zmniejszac.

Zaciski obwodu gtéwnego
R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, WIT3, Zaciski
DC-, DC+/+1, +2/B1, B2
Modele Whkret Wkret
Maks. Min. grubos¢ | i moment Maks. Min. grubosé¢ | i moment
grubos¢ drutu drutu dokrecenia |grubosc¢ drutu drutu dokrecenia
(£10%) (£10%)

VFDOASME11ANNAA 0,75 mm?
VFDOASME11ANSAA [18 AWG]
VFD1A6ME11ANNAA 2 5 mm?2
VFD1A6ME11ANSAA '
VFD2A5ME11ANNAA
VFD2A5ME11ANSAA [14 AWE]
VFDOASME21ANNAA 0,75 mm?
VFDOASME21ANSAA [18 AWG]
VFD1A6ME21ANNAA 1,5 mm?
VFD1A6ME21ANSAA [16 AWG]
VFD2ASBME21ANNAA 2,5 mm? M3.5 M3.5
VFD2A8BME21ANSAA 2,5mm? [14 AWG] 9 kG-cm 2,5 mm? 2,5 mm? 9 kG-cm
VFDOASME23ANNAA [14 AWG] [7,8 Ib-in.] [14 AWG] [14 AWG] [7,8 Ib-in.]
VFDOASME23ANSAA [0,88 Nm] [0,88 Nm]
VFD1A6ME23ANNAA 0,75 mm?
VFD1A6ME23ANSAA [18 AWG]
VFD2A8BME23ANNAA
VFD2A8BME23ANSAA
VFD4A8BME23ANNAA 1,5 mm?
VFD4ASBME23ANSAA [16 AWG]
VFD1ASME43ANNAA 0.75 mm?
VFD1ASME43ANSAA '
VFD2A7ME43ANNAA
VFD2A7ME43ANSAA [18 AWG]
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Korpus B
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W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze ponad Ta 50° nalezy wybrac¢ drut miedziany o napieciu
znamionowym 600 V i odpornosci na temperature 90°C lub wyzszej.

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze Ta 50° nalezy wybraé drut miedziany o napieciu
znamionowym 600 V i odpornosci na temperature 75°C lub 90°C.

Aby zachowaé zgodnos¢ z wymogami instalacyjnymi UL, do wykonania instalacji trzeba uzyé drutow
miedzianych. Grubos¢ drutu jest przyjeta dla odpornosci temperaturowej 75°C, zgodnie z wymaganiami
i zaleceniami UL.

W wypadku uzycia drutu o wysokiej odpornosci temperaturowej, grubosci drutu nie wolno zmniejszac.

Zaciski obwodu gtéwnego
R/L1, S/L2, T/L3, UIT1, VIT2, WIT3, Zaciski
DC-, DC+/+1, +2/B1, B2
Modele Whkret Wkret
Maks. grubos¢| Min. grubos¢ | i moment |Maks. grubos¢ Min. grubos¢ | i moment
drutu drutu dokrecenia drutu drutu dokrecenia
(£10%) (£10%)

VFDOASME21AFNAA 0,75mm?
VFDOASBME21AFSAA [18 AWG]
VFD1A6ME21AFNAA 1,5 mm? 2,5mm? 2,5mm?
VFD1A6ME21AFSAA [16 AWG] [14 AWG] [14 AWG]
VFD2ASBME21AFNAA 2,5mm?
VFD2ABME21AFSAA [14 AWG]"
VFD4ASBME21ANNAA
VFD4ASBME21AFNAA
VFD4ABME21ANSAA 4 mm? M4 4 mm? 4 mm? M4
VFD4A8BME21AFSAA 4 mm? [12 AWG] 15 kG-cm [12 AWG] [12 AWG] 15 kG-cm
VFD7ASME23ANNAA [12 AWG] [13,0 Ib-in.] [13,0 Ib-in.]
VFD7ASME23ANSAA [1,47 Nm] [1,47 Nm]
VFD1ASME43AFNAA
VFD1ASME43AFSAA 0,75mm?
VFD2A7ME43AFNAA [18 AWG]
VFD2A7ME43AFSAA 2,5mm? 2,5mm?
VFD4A2ME43ANNAA [14 AWG] [14 AWG]
VFD4A2ME43AFNAA 2,5mm?
VFD4A2ME43ANSAA [14 AWG]
VFD4A2ME43AFSAA




Korpus C
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* W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze ponad Ta 50° nalezy wybrac¢ drut miedziany o napieciu
znamionowym 600 V i odpornosci na temperature 90°C lub wyzszej.

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze Ta 50° nalezy wybraé¢ drut miedziany o napieciu
znamionowym 600 V i odpornosci na temperature 75°C lub 90°C.

» Aby zachowa¢ zgodnos¢ z wymogami instalacyjnymi UL, do wykonania instalacji trzeba uzy¢ drutéw
miedzianych. Grubos¢ drutu jest przyjeta dla odpornosci temperaturowej 75°C, zgodnie z wymaganiami
i zaleceniami UL.

W wypadku uzycia drutu o wysokiej odpornosci temperaturowej, grubosci drutu nie wolno zmniejszac.

Zaciski obwodu gtéwnego
R/L1, S/L2, T/L3, UIT1, VIT2, WIT3, Zaciski
DC-, DC+/+1, +2/B1, B2
Modele Whkret Wkret
Maks. grubos¢ Min. grubosé | imoment |Maks. grubosé Min. grubos¢ | i moment
drutu drutu dokrecenia drutu drutu dokrecenia
(£10%) (£10%)
VFD4ASME11ANNAA
VFD4ASBME11ANSAA
VFD7ASME21ANNAA
VFD7ASME21AFNAA
VFD7ASME21ANSAA 10 mm? 10 mm? 10 mm?
VFD7ASME21AFSAA [8 AWG] [8 AWG] [8 AWG]
VFD11AME21ANNAA
VFD11AME21AFNAA
VFD11AME21ANSAA
VFD11AME21AFSAA
VFD11AME23ANNAA 6 mm? 6 mm? 6 mm?
VFD11AME23ANSAA [10 AWG] M4 [10 AWG] [10 AWG] M4
VFD17AME23ANNAA 10 mm? 10 mm? 20 kG-cm 10 mm? 10 mm? 20 kG-cm
VFD17AME23ANSAA [8 AWG] [8 AWG] [17,4 Ib-in.] [8 AWG] [8 AWG] [17,4 Ib-in.]
VFD5A5ME43ANNAA [1,96 Nm] [1,96 Nm]
VFD5A5SME43AFNAA
VFD5A5ME43ANSAA
VFD5A5ME43AFSAA 2,5 mm? 2,5 mm? 2,5 mm?
VFD7A3ME43ANNAA [14 AWG] [14 AWG] [14 AWG]
VFD7A3ME43AFNAA
VFD7A3ME43ANSAA
VFD7A3ME43AFSAA
VFD9AOME43ANNAA
VFD9AOME43AFNAA 4 mm? 4 mm? 4 mm?
VFD9AOME43ANSAA [12 AWG] [12 AWG] [12 AWG]
VFD9AOME43AFSAA
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Korpus D

=

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze ponad Ta 50° nalezy wybra¢ drut miedziany o napieciu
znamionowym 600 V i odpornosci na temperature 90°C lub wyzsze;.

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze Ta 50° nalezy wybra¢ drut miedziany o napieciu
znamionowym 600 V i odpornosci na temperature 75°C lub 90°C.

Do VFD25AME23ANNAA, VFD25AME23ANSAA:

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze ponad Ta 45° nalezy wybra¢ drut miedziany o napieciu
znamionowym 600 V i odpornosci na temperature 90°C lub wyzsze;.

Aby zachowaé¢ zgodnos$¢ z wymogami instalacyjnymi UL, do wykonania instalacji trzeba uzy¢ drutéw
miedzianych. Grubos$¢ drutu jest przyjeta dla odpornosci temperaturowej 75°C, zgodnie z wymaganiami i
zaleceniami UL.

W wypadku uzycia drutu o wysokiej odpornosci temperaturowej, grubosci drutu nie wolno zmniejszac.

Zaciski obwodu gtéwnego
R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, WIT3, Zaciski
DC-, DC+/+1, +2/B1, B2
Modele Whkret Wkret
Maks. grubos¢| Min. grubos¢ | i moment |Maks. grubos¢| Min. grubos¢ | i moment
drutu drutu dokrecenia drutu drutu dokrecenia
(£10%) (£10%)
VFD25AME23ANNAA 10 mm? 10 mm? 10 mm?
VFD25AME23ANSAA [8 AWG] [8 AWG] [8 AWG]
VFD13AME43ANNAA
VFD13AME43AFNAA 6 mm? M4 6 mm? 6 mm? M4
VFD13AME43ANSAA 10 mm? [10 AWG] 20 kG-cm [10 AWG] [10 AWG] 20 kG-cm
VFD13AME43AFSAA [8 AWG] [17,4 Ib-in.] [17,4 Ib-in.]
VFD17AME43ANNAA [1,96 Nm] [1,96 Nm]
VFD17AME43AFNAA 10 mm? 10 mm? 10 mm?
VFD17AME43ANSAA [8 AWG] [8 AWG] [8 AWG]
VFD17AME43AFSAA




Zaciski sterujace

CAUTION

Zaciski wejscia analogowego (Al, ACM)

M Analogowe sygnaty wejsciowe tatwo ulegajg zakiéceniom zewnetrznym. Nalezy uzywaé
kabli ekranowanych o mozliwie najmniejszej dtugosci (ponizej 20 m), z odpowiednim
uziemieniem. W wypadku zakiéceh indukcyjnych ich redukcje moze przyniesé
podfgczenie ekranu do zacisku ACM.

M Do stabych sygnatéw analogowych nalezy uzywac skretki.

M Jesli analogowe sygnaty wejsciowe sg zakidécane przez szumy z falownika, nalezy
podigczy¢ kondensator i rdzen ferrytowy, jak pokazano na ponizszym schemacie.

Wind each wire 3 times or more around the core Kazdy drut owingé wokot rdzenia co najmniej 3 razy

Ferrite core

Rdzen ferrytowy

Wind each wire 3 times
or more around the core

) Al
C

) ACM

Ferrite core

Zaciski wejsciowe stykéw (MI1—MI5, DCM, +24 V)

Sink Mode with internal power

Tryb Sink z zasilaniem wewnetrznym

Source Mode with internal power

Tryb Source z zasilaniem zewnetrznym

Internal circuit

Obwdd wewnetrzny

Sink Mode with external power

Tryb Sink z zasilaniem zewnetrznym

Source Mode with external power

Tryb Source z zasilaniem zewnetrznym

External power

Zasilanie zewnetrzne
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(1) Sink Mode (2) Source Mode
with internal power (+24 Voc) with internal power (+24 Vo)

R e : S ;
: B 1 B i
M1 “*5( i MI1i ¥ ﬁl{ ,
Ty } C Ty -

A I
Mi2} 1240 MI2i v ﬂl{ :
{7 = W g |
MI5 4 5‘{ ! ! v ;( i
? MA- * B : MI5 A */‘ B :
i Internal ! R Internal i
i DCM'=-—-—. ... Sireuit; T +24v, _ | cnr_cu_nt"

(3) Sink Mode (4) Source Mode
with external power with external power

M|1; A !!*ﬁt{:

MI2) o0 !!*ﬁi{: E

Internal ; Internal !

. ' . !
circuit; i . _._circuit;

External power +24 V

External power +24 V

M 0 Gdy transoptor korzysta z wewnetrznego zrodta zasilania, potgczenie przetgcznika dla
trybéw Sink i Source wyglada, jak przedstawiono na rysunku powyzej: MI-DCM: Tryb
Sink, MI- +24 V: Tryb Source.

Zacisk wyjscia tranzystorowego (MO1, MCM)

M Trzeba sie upewni¢, ze wyjscia cyfrowe sg podigczone z wiasciwg polaryzacjg. Patrz
schemat potgczen. Podigczajgc przekaznik do wyjscia cyfrowego, do cewki nalezy
podtgczyc filtr przeciwprzepieciowy i sprawdzi¢ polaryzacje.

: EHE
DATAMATRI! o™
+

\ Safety function

N e 22 ==
5555533388
RELAY| > - RS485
ggl % §(T(R 8 & | Fon
S8 (1L

Schemat rozmieszczenia zaciskow sterujgcych Plan lokalizacyjny zaciskow sterujgcych



Srodki ostroznosci dotyczgce podigczania przewodow:

Pola 1 i 2 z zaciskami +24 V, S1, S2 i DCM, pokazane na powyzszych rysunku, sg przeznaczone tylko
dla STO.

Stan domysiny to +24 V/S1/S2 zwarte przez zwore w modelu z wbudowanym STO, jak wskazuje 1. na
rysunku powyzej. Szczegoty - patrz Rozdziat 4 Okablowanie.

Uwaga. Model z wbudowanym STO: VFD ME_ _A_B]AA.
Napiecie +24 V funkcji zabezpieczeniowej jest przeznaczone tylko do STO, jak pokazujg 1. i 2 na rysunku
powyzej, i nie moze by¢ uzywane do innych celow.

Zaciski przekaznikowe (RELAY) sg zespotem zaciskdw na ptytce drukowanej (jak pokazuje obszar @ na

powyzszym rysunku):

1. Przewody dokreci¢ za pomocag $rubokreta ptaskiego o wymiarach 3,5 mm (szeroko$¢) x 0,6 mm
(grubosé)

2. ldealna dtugosc¢ odizolowanego drutu po stronie potgczenia wynosi 9-10 mm.

3. Podigczajac odizolowane przewody trzeba sie upewnié, ze sg one utozone tak, ze przejdg przez
otwory na przewody.

Zaciski sterujgce (Control) sg zespotem zaciskow sprezynowych (jak pokazuje obszar na powyzszym

rysunku):

1. Przewody dokreci¢ za pomocag $rubokreta ptaskiego o wymiarach 2,5 mm (szeroko$¢) x 0,4 mm
(grubosé)

2. ldealna dtugosc¢ odizolowanego drutu po stronie potgczenia wynosi 9 mm.

3. Podigczajac odizolowane przewody trzeba sie upewnié, ze sg one utozone tak, ze przejdg przez
otwory na przewody.

Specyfikacja przewoddéw zaciskow sterujgcych

Diugosé Wielkos¢ wkretu
Nazwa , . 9 . |[Maks. grubos¢| Min. grubos¢ Moment
. Przewod odizolowania .
funkcji (mm) drutu drutu dokrecenia
(£10%)
é;f:l:; Przekrdj przewodu - drut 010 1.5 mm? 0.2 mm?2 [i g(?bclrr?]
(przekaznik) | PrZekréj przewodu - linka [16 AWG] [24 AWG] [0,49 Nm]
Przekroj przewodu
2 aciski - drut 9 0,75 mm?
actsxe . : [18 AWG] | 0,25 mm?
Control Przekroj przewodu - linka
. [24 AWG]
(sterujace) | Linka z koncéwka z koszulka 9 0,5 mm?
z tworzywa sztucznego [20 AWG]
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Jednostka: mm

Zalecane model i wielko$¢ zaciskow obciskanych

NR CZESCI W
AWG DOSTAWCA B0 AEN Oy |A(MAKS)[B (MAKS)|D (MAKS) (1t o

0.25mm* | b\ SENIX CONTACT | AI0,25-8YE | 125 8 2,6 11
[24 AWG] ' | | |
0,34 mm?
22 AwG] | PHOENIX CONTACT | AI0,34-8TQ 12,5 8 3,3 13
0.5mm® | oLGENIX CONTACT | A0 -8 WH 14 8 3,5 1,4
[20 AWG] ' | |

Zalecane model i specyfikacja zaciskarki:
CRIMPFOX 10S - 1212045, producent: PHOENIX CONTACT
DNT13-0101, producent: DINKLE

Zaciski  |Funkcja zacisku Opis
spqy  |SYTOWYsygnatsteriacy ;4\ 100 100 mA
wspolny (Source)
Programowanie wejs¢ wielofunkcyjnych MI1-MI5 -
patrz Pr.02-01-Pr.02-05.
Tryb Source
ON: prad wigczajgcy wynosi 3,3 mA > 11 Vpc
OFF: napiecie odcinajgce <5 Vpc
Tryb Sink
MI1 o _ ON: prad wigczajgcy wynosi 3,3 mA <13 Vpc
MI5 Wejscie wielofunkcyjne 1-5 OFF: napiecie odcinajgce > 19 Vpc
m Gdy Pr. 02-00=0, MI1 i MI2 mogg by¢ zaprogramowane
m Gdy Pr. 02-00 = 0, funkcja MI1 i MI2 jest zgodna z
ustawieniem Pr.02-00.
m Gdy MI5 wykorzystuje wejscie impulsowe, maksymalna
czestotliwosé wejsciowa = 10 kHz.
m Gdy MI5 wykorzystuje sygnat wejsciowy PWM,
maksymalna czestotliwos¢ wejsciowa = 1 kHz.
MOL Wyjscie wielofunkcyjne 1
(transoptor) Wyjscia programowane z otwartym kolektorem, patrz Pr.
Wyijscie wielofunkcyjne 02-16.
MCM )
Wspdlne




Maks. 48 Vpc 50 mA

Wielofunkcyjne wyjscie

Programowalne wyjscie przekaznikowe, patrz Pr. 02-13.

RA przekaznikowe 1 o )
(Przekaznik zwierny (N.O.) a) Obcigzenie rezystancyjne
3A(N.O.)/3A(N.C.) 250 Vac
Wielofunkcyjne wyjscie 5A (N.O.)/3A (N.C.) 30 Voc
REB przekaznikowe 1 o _
(Przekaznik rozwierny (N.C.) Obcigzenie indukcyjne (COS 0.4)
b) 1,2A (N.O.)/ 1,2 A(N.C.) 250 Vac
Wielofunkeyjne 2,0 A (N.O0.)/1,2 A(N.C.) 30 Ve
RC przekaznikowe wspdlne Wyjscie réznego rodzaju sygnatow monitorujgcych, np.
(Przekaznik) praca, ,0siggnieto czestotliwos¢”, przecigzenie itp.
+10V Zasilanie potencjometru +10,5£0,5 Vpc/20 mA
Domysiny tryb napiecia zacisku AVI jest ustawiony na 0—
10 V. Aby uzy¢ trybu pradowego, AVI trzeba przetgczy¢ do
pozyciji trybu pradowego (0-20 mA/4-20 mA), jak to
pokazuje czerwona ramka ponizej, a nastepnie ustawié¢
Analogowe wejscie Pr.03-28.
napieciowe ‘
+10V g b | $7§ [PNPE ;;332 IE
o | A0 09000 B <oty runciion |NPNLI [l 0-10v[
ACM; . :§§§£§§§§
Internal circuit
RELAY - RS485
A0 ez 2|22 2088 |
AVI = ;_’_
I Tryb napieciowy (AVI)
Internal circuit | Programowalne wejscie analogowe, patrz Pr. 03-00
Analogowe wejscie pradowe |Impedancija: 20 kQ
ACl  ACI circuit Zakres 0 - maks. czestotliwos¢ wyjsciowa (Pr. 01-00):
7 0 do 10 V/-10 do 10 V
Przetgczanie zakresu zgodnie z Pr.03-00, Pr.03-28
ACM Internal circuit Tryb pradowy (ACI)
Programowalne wejscie analogowe, patrz Pr.03-01
Impedancja: 250 Q
Zakres 0 - maks. czestotliwos¢ wyjsciowa (Pr.01-00):
0-20 mA/4-20 mA/0-10 V
Przetgczanie zakresu zgodnie z Pr.03-01, Pr.03-28
Wielofunkcyjne analogowe Przetgcznik:
AFM

wyjscie napieciowe

Wartos¢ domysina AFM to 0-10 V (tryb napieciowy).
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ACM

©0-

Tryb napieciowy

Zakres: 0-10 V (Pr.03-31=0) odpowiednio do
maksymalnego zakresu roboczego obiektu
sterowania

Maksymalny prad wyjsciowy: 2 mA. Maksymalne

obcigzenie: 5 kQ

Sygnat analogowy

PIN 5: SG+

ACM ) Wspdlny dla zaciskow analogowych
wspolny
Zacisk PE jest przeznaczony do uziemienia kabla
PE RS485 ekranowanego w celu zmniejszenia zaktdcen podczas
korzystania z komunikacji przez RS485.
PIN 1, 2, 6:
PIN 3, 7: GND2 PIN 4: SG-
RJ45 Zarezerwowane

PIN 8: D+10 V (zapewni¢ zasilacz KPC-CCO01)




Klawiatura cyfrowa KPC-CCO01, KPC-CEO1

Prezentacja bloku klawiszy

Domysinym protokotem komunikacyjnym dla ME300 jest ASCII 9600, 7, N, 2, natomiast domysiny protokot
komunikacyjny dla KPC-CC01 to RTU 19200, 8, N, 2. Dlatego tez, w celu potgczenia ME300 z KPC-CCO01,
parametry komunikacji trzeba ustawi¢ w przedstawiony nizej sposob.

*  Adres komunikacji Pr.09-00: Ustawienie = 1
. Szybkosc¢ transmisji danych Pr.09-01 COM1: Ustawienie = 19,2 Kbps
. Protokdt komunikacyjny Pr.09-04 COML1: Ustawienie = 13: 8N2 (RTU)

KPC-CCO01 KPC-CEO1 Interfejs komunikacyjny
RJ45 (gniazdo), interfejs RS-485

Sposob instalacji

M Zainstalowany na zewngtrz. Pokrywa przednia jest
wodoodporna.

M Do montazu $ciennego lub wpuszczanego nalezy
kupi¢ model MKC-KPPK. Jego poziom ochrony to
IP6G6.

M Maksymalna diugos¢ przediuzacza RJ45 to 5 m.

M Z klawiatury tej mozna korzystac tylko w potgczeniu
z falownikami Delta C2000, CH2000, CP2000,
MS300, MH300, and ME300.

Opis funkciji klawiatury

Oznaczenia |Opisy

Klawisz rozpoczecia pracy

1. Dziata tylko wtedy, gdy zrodto polecenia pracy znajduje sie w klawiaturze.

2. Moze sterowac falownikiem poprzez ustawienie funkcji, a dioda LED RUN bedzie
zapalona.

3. Mozna go naciskac wielokrotnie w procesie zatrzymywania.

Klawisz polecenia Stop. Ten klawisz w kazdej sytuacji ma najwyzszy priorytet realizaciji.
1. Po otrzymaniu polecenia STOP falownik, niezaleznie od tego, czy pracuje, czy jest
zatrzymany, wykonuje polecenie ,STOP”.

; ~ 2. Klawisz RESET moze by¢ uzyty do zresetowania falownika po wystgpieniu btedu.
< /fv 3. Jezeli po wystgpieniu btedu urzadzenia nie mozna zresetowac:
Bt a. Stan, ktéry spowodowat btad, nie zostat usuniety. Po usunieciu tego stanu usterke

mozna zresetowac.
b. Po wigczeniu falownik jest w stanie btedu. Po usunieciu tego stanu falownik nalezy
zrestartowac, a nastepnie zresetowac usterke.

Klawisz kierunku pracy

1. Klawisz ten steruje tylko kierunkiem pracy, a NIE stuzy do wigczania falownika. FWD:
do przodu, REV: do tytu.

2. Dalsze szczegoty - patrz ,Opis funkcji diod LED”.

Klawisz ENTER
Nacisniecie ENTER powoduje przejscie do nastepnego poziomu menu. Po dojsciu do
ostatniego poziomu nacisniecie ENTER powoduje wykonanie polecenia.
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Klawisz ESC.
Klawisz ESC stuzy do opuszczenia biezgcego menu i powrotu do poprzedniego menu.
Petni réwniez funkcje klawisza powrotu lub klawisza anulowania w podmenu.

Oznaczenia

Opisy

Powrét do menu giéwnego.
Zawartos¢ menu:
W KPC-CEO1 dostepne s3 tylko funkcje 1, 5, 91 10.

7. Ustawienie jezyka

1. Ustawianie parametréw 8. Ustawienie czasu
2. Szybkie uruchomienie 9. Klawiatura 13. Menu uruchomienia
3. Lista wyboru aplikacji zablokowana 14. Strona gtéwna
4. Zmieniona lista 10. Funkcja PLC 15.tgcze PC
5. Skopiuj parametr 11. Kopiuj PLC 16. Menedzer uruchomienia
6. Zapis usterki 12. Ustawienia
wyswietlacza

W modelach ME300 nie sg dostepne funkcje 2, 8, 10, 11 16.

Kierunek: W lewo / w prawo / w gore / w dot

1. W trybie ustawiania wartosci liczbowych stuzy do przesuwania kursora i zmiany wartosci
liczbowe;j.

2. W trybie wyboru menu/tekstu stuzy do wyboru pozycji.

Klawisz funkcyjny

1. Klawisze funkcyjne majg ustawienia domysine i moga by¢ réwniez definiowane przez
uzytkownika. Ustawienia domys$ine F1 i F4 wykorzystujg ponizszg liste funkcji. Na przyktad F1
to funkcja JOG, F4 to klawisz ustawiania predkosci, stuzgcy do dodawania/usuwania
parametrow zdefiniowanych przez uzytkownika.

2. Inne funkcje muszg by¢ zdefiniowane za pomoca TPEditor (nalezy uzyé wersji 1.40 lub

nowszej). Program TPEditor mozna pobra¢ ze strony:
http://www.deltaww.com/services/DownloadCenter2.aspx?seclD=8&pid=2&tid=0&CID=06&item|D=060302&typel
D=1&downloadID=,&title=-- Select Product Series --&dataType=8;&check=1&hl=en-US
Patrz instrukcja instalacji TPEditor w rozdziale 7-13-3.

Klawisz HAND

1. Klawisz ten jest definiowany przez ustawienia parametrow dla zrédta czestotliwosci Hand i
sterowania recznego. Domys$Inie ustawienia zarowno zrédta czestotliwosci Hand, jak i
sterowania recznego sg wprowadzane przez klawiature cyfrowa.

2. Po nacisnieciu klawisza HAND w stanie zatrzymania ustawienie przetgczy sie na zrodio
zadawania sygnatéw czestotliwosci w trybie recznym i zrodio zadawania polecen sterujgcych
w trybie recznym. Po nacisnieciu klawisza HAND w stanie pracy najpierw zostanie
zatrzymany falownik (wyswietlone zostanie ostrzezenie AHSP), po czym nastgpi przetgczenie
na zrodio zadawania sygnatow czestotliwosci w trybie recznym i zrodto zadawania polecen
sterujgcych w trybie recznym.

3. Po udanym przetgczeniu trybu w wypadku KPC-CEQ1 zapali sie dioda ,HAND”; w wypadku
KPC-CCO01 na ekranie zostanie wyswietlony tryb HAND (reczny).

Klawisz AUTO

1. Klawisz ten jest definiowany przez ustawienia parametrow dla zrodta zadawania
czestotliwosci w trybie auto i sterowania w trybie auto. Domys$Inie ustawiony jest zacisk
zewnetrzny (zrodtem sterowania jest sygnat 4-20 mA).

2. Po nacisnieciu klawisza AUTO w stanie zatrzymania ustawienie przetgczy sie na zrodto
zadawania czestotliwosci w trybie auto i zrodio sygnatdow sterujgcych w trybie auto. Po
nacisnieciu klawisza AUTO w stanie pracy najpierw zostanie zatrzymany falownik
(wyswietlone zostanie ostrzezenie AHSP), po czym nastapi przetgczenie na zrodto
zadawania czestotliwo$ci w trybie auto i zrodto sygnatow sterujgcych w trybie auto.

3. Po udanym przetgczeniu trybu w wypadku KPC-CEO01 zapali sie dioda ,AUTO”; w wypadku
KPC-CCO01 na ekranie zostanie wyswietlony tryb AUTO (reczny).



http://www.deltaww.com/services/DownloadCenter2.aspx?secID=8&pid=2&tid=0&CID=06&itemID=060302&typeID=1&downloadID=,&title=--
http://www.deltaww.com/services/DownloadCenter2.aspx?secID=8&pid=2&tid=0&CID=06&itemID=060302&typeID=1&downloadID=,&title=--




Akcesoria opcjonalne | ME300

Opis funkcji diod LED

LED

Opisy

Caly czas zapalona: sygnalizacja dziatania falownika, w tym hamulca DC, predkosci
zerowej, gotowosci, restartu po usterce i funkcji szukania predkosci.

Miga: falownik hamuje do zatrzymania lub jest w stanie Base Block.

Caly czas zgaszona: falownik nie wykonuje polecenia rozpoczecia pracy.

Caly czas zapalona: sygnalizuje, ze falownik jest zatrzymany.
Miga: falownik jest w stanie gotowosci.
Caly czas zgaszona: falownik nie wykonuje polecenia STOP.

Dioda LED kierunku pracy

1. Swiatto zielone: falownik pracuje do przodu.

2. Swiatto czerwone: falownik pracuje do tytu.

3. Swiatlo migajgce: falownik zmienia kierunek.

Dioda LED kierunku pracy w trybie momentu (Torque)

1. Swiatto zielone: gdy sygnat zadanego momentu obrotowego > 0, a silnik pracuje do
przodu

2. Swiatto czerwone: gdy sygnat zadanego momentu obrotowego < 0, a silnik pracuje
do tytu.

3. Swiatlo migajgce: gdy sygnat zadanego momentu obrotowego < 0, a silnik pracuje do
przodu.

(Ta funkcja jest dostepna tylko w KPC-CEQ1)
Caly czas zapalona: W trybie HAND/LOC
Caly czas zgaszona: W trybie AUTO/REM

(Ta funkcja jest dostepna tylko w KPC-CEQ1)
Caly czas zapalona: W trybie AUTO/REM
Caly czas zgaszona: W trybie HAND/LOC




Funkcje klawiatury cyfrowej KPC-CCO1

POWER ON

WLACZENIE ZASILANIA

Start-up

Uruchomienie

Skip to main page after 3 sec.

Po 3 sekundach przejscie do strony gtdwnej.

1) The default Start-up page is Delta Logo. (Default 1 and 2)

1) Domysina strona poczatkowa to logo Delta. (Domysinie 1 i
2)

2) You can customize the Start-up page through the edited
function. (Need to purchase the optional accessories.)

2) Strone startowg mozna indywidualnie dostosowac za
pomoca funkcji edytowania. (Trzeba kupi¢ opcjonalne
akcesoria.)

The top line of LCD displays the status of drive.

Gorny wierz wyswietlacza LCD pokazuje stan falownika.

After you select the main menu, the Start-up page displays
using the format you defined. The page shown on the left is
displayed as Delta default setting.

Po wybraniu menu gtéwnego strona startowa wyswietli sie w
formacie nadanym przez uzytkownika. Strona pokazana po
lewej stronie jest wyswietlana jako ustawienie domysine Delta.

The bottom line of LCD displays time and JOG.

Wiersz dolny wyswietlacza LCD pokazuje godzine i JOG.

Press - once Raz nacisnac¢ -

Press - again Ponownie nacisng¢ -
Press MENU Nacisng¢ MENU

1 :Pr Setup 1: Pr Setup

2:Quick Start 2: Quick Start

3:App Set List 3: App Set List

1: Parameter Setup 1: Ustawianie parametrow
2: Quick Start 2: Szybkie uruchomienie
3: Application Selection List 3: Lista wyboru aplikacji
4: Changed List 4: Zmieniona lista

5: Copy Parameter 5: Skopiuj parametr

6: Fault Record 6: Zapis usterki

7: Language Setup 7: Ustawienie jezyka

8: Time Setup 8: Ustawienie czasu

9: Keypad Locked 9: Klawiatura zablokowana

10: PLC Function
11: Copy PLC

12: Display Setup
13: Start-up Menu
14: Main Page
15: PC Link

16: Start Wizard

10: Funkcja PLC

11: Kopiuj PLC

12: Ustawienia wyswietlacza
13: Menu uruchomienia

14: Strona gtéwna

15: Lgcze PC

16: Menedzer uruchomienia
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POWER ON

v

1) The default Start-up page is Delta Logo. (Default 1 and 2)

2) You can customize the Start-up page through the edited function.
(Need to purchase the optional accessories.)

— The top line of LCD displays the status of drive.

After you select the main menu, the Start-up page displays using
the format you defined. The page shown on the left is displayed
as Delta default setting.

— The bottom line of LCD displays time and JOG.
v Press|V | again Press@@ again

Press |L4=01E

MENU

1: Parameter Setup 6: Fault Record 11: Copy PLC

2: Quick Start 7: Language Setup 12: Display Setup
3: Application Selection List 8: Time Setup 13: Start-up Menu
4: Changed List 9: Keypad Locked 14: Main Page

5: Copy Parameter 10: PLC Function 15: PC Link

16: Start Wizard
=) NOTE|

1. Strona startowa moze wys$wietla¢ tylko obrazy statyczne, ale nie animacje.

2. Po wigczeniu zasilania wyswietlana jest strona startowa, a nastepnie strona gtéwna. Strona gtéwna wyswietla
ustawienie domysine Delta F/H/A/U. Kolejno$¢ wyswietlania mozna ustawi¢ w Pr.00-03 (wybér ekranu startowego).
Gdy wybrang pozycjg jest strona U, do przetgczania pozycji nalezy uzy¢ przyciskow w lewo/w prawo. Kolejno$¢
wyswietlania na stronie U mozna ustawi¢ w Pr.00-04 (zawarto$¢ wyswietlacza wielofunkcyjnego (definiowana przez
uzytkownika)).

Ikona na wyswietlaczu

Start-up Start-up (uruchomienie)

Default Default (domysinie)

User define User define (zdefiniowane przez uzytkownika)
present setting biezace ustawienie

scroll down the page for more options przewin strone w dot, aby zobaczy¢ wiecej opcji
Press for more options Nacisnij, aby zobaczy¢ wiecej opcji.

show complete sentence pokaz cate zdanie

Press for complete information Nacisnij, aby zobaczy¢ catg informacje

® : present setting
V¥ :scroll down the page for more options




Pozycja wyswietlacza
MENU

1: Ustawianie parametréw
2: Szybkie uruchomienie
3: Lista wyboru aplikacji
4: Zmieniona lista

5: Skopiuj parametr

6: Zapis usterki 11: Kopiuj PLC
7: Ustawienie jezyka 12: Ustawienia
8: Ustawienie czasu wyswietlacza

13: Menu uruchomienia
14: Strona gtéwna

15: tacze PC

16: Menedzer
uruchomienia

9: Klawiatura zablokowana
10: Funkcja PLC

7-13-4 Kody i opisy btedéw klawiatury cyfrowej KPC-CCO1

Display “Fault” or “Warning”

Wyswietlane ,Usterka” lub ,Ostrzezenie”

Fault code description

Opis kodu usterki

Status indicator for information on main screen. "OFF" displays
on the keypad if the keypad cannot read the control board
stauts; otherwise, it displays HAND/AUTO.

The default value of control board is AUTO

Wskaznik stanu dot. informacji na ekranie gtéwnym. ,OFF” jest
wyswietlane na klawiaturze, jesli klawiatura nie moze odczytac
stanu plytki sterujgcej; w przeciwnym razie wyswietlane jest
HAND/AUTO.

Domysina wartos¢ ptytki sterujgcej to AUTO.

Fault code

Kod usterki

Display “Fault” or "Warning”

Fault code description

Kody usterek

Status indicator for information on main screen.
"OFF" displays on the keypad if the keypad cannot
read thecontrol board stauts; otherwise, it displays
HAND/AUTO.

The default value of control board is AUTO

Fault code

Wyswietlacz LCM* Opis

Dziatania naprawcze

Bfad odczytu pamieci flash
klawiatury

Btad w pamieci flash klawiatury.

1. Wcisng¢ RESET, aby usuna¢ btedy.

2. Sprawdzi¢, czy nie ma problemu z Flash IC.

3. Zamkna¢ system, odczekaé dziesie€ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzan nie dziata,

nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego

sprzedawce.

Bfad zapisu pamieci flash
klawiatury

Btad w pamieci flash klawiatury.

1. Wcisng¢ RESET, aby usuna¢ btedy.

2. Sprawdzi¢, czy nie ma problemu z Flash IC.

3. Zamkna¢ system, odczeka¢ dziesie¢ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzan nie dziata,

nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego

sprzedawce.

Btad parametru pamieci flash
klawiatury

Btagd w parametrach domysinych.

Moze by¢ spowodowany aktualizacjg

oprogramowania uktadowego.

1. Wcisng¢ RESET, aby usuna¢ btedy.

2. Sprawdzi¢, czy nie ma problemu z Flash IC.

3. Zamkna¢ system, odczekaé dziesie¢ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzan nie dziata,

nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego

sprzedawce.
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Btad klawiatury podczas odczytu
danych falownika

Klawiatura nie moze odczytaé¢ zadnych danych

wystanych z VFD.

1. Sprawdzi¢, czy klawiatura jest prawidtowo
podiaczona do falownika silnika za pomoca kabla
komunikacyjnego, takiego jak RJ45.

2. Wecisng¢ RESET, aby usung¢ btedy.

3. Zamkna¢ system, odczekaé dziesie¢ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzah nie dziata,

nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego

sprzedawce.

Bfad krytyczny w CPU klawiatury

Powazny btad w CPU klawiatury

1. Sprawdzi¢, czy nie ma problemu z zegarem CPU.

2. Sprawdzi¢, czy nie ma problemu z Flash IC.

3. Sprawdzi¢, czy nie ma problemu z RTC IC.

4. Sprawdzi¢, czy jako$¢ komunikacji przez kabel
RS-485 jest dobra.

5. Zamkna¢ system, odczekaé dziesie¢ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzan nie dziata,

nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego

sprzedawce.

Kody ostrzegawcze

Wyswietlacz LCM*

Opis

Dziatania naprawcze

Btad kodu funkcji Modbus

Falownik nie przyjmuje polecenia

komunikacyjnego z klawiatury.

1. Sprawdzi¢, czy klawiatura jest prawidtowo
podtaczona do falownika silnika za pomocg kabla
komunikacyjnego, takiego jak RJ45.

2. Wecisng¢ RESET, aby usung¢ btedy.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzanh nie dziata,
nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Bfad adresu danych Modbus

Falownik nie akceptuje adresu komunikacyjnego
klawiatury.

1. Sprawdzi¢, czy klawiatura jest prawidtowo
podtgczona do falownika silnika za pomoca kabla
komunikacyjnego, takiego jak RJ45.

2. Wecisng¢ RESET, aby usung¢ btedy.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzan nie dziata,
nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Bfad wartosci danych Modbus

Falownik nie akceptuje danych komunikacyjnych

z klawiatury.

1. Sprawdzi¢, czy klawiatura jest prawidtowo
podtgczona do falownika silnika za pomoca kabla
komunikacyjnego, takiego jak RJ45.

2. Wecisng¢ RESET, aby usung¢ btedy.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzan nie dziata,
nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Btad napedu podrzednego Modbus

Falownik nie moze przetworzy¢ polecenia
komunikacyjnego z klawiatury.




1. Sprawdzi¢, czy klawiatura jest prawidtowo
podtgczona do falownika silnika za pomoca kabla
komunikacyjnego, takiego jak RJ45.

2. Wcisng¢ RESET, aby usuna¢ btedy.

3. Zamkng¢ system, odczekaé¢ dziesie¢ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzah nie dziata,
nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Limit czasu transmisji Modbus

Falownik nie reaguje na polecenie komunikacyjne z
klawiatury.

1. Sprawdzi¢, czy klawiatura jest prawidtowo
podtgczona do falownika silnika za pomoca kabla
komunikacyjnego, takiego jak RJ45.

2. Wcisng¢ RESET, aby usung¢ btedy.

3. Zamkna¢ system, odczekaé dziesie¢ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzah nie dziata,
nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Obiekt nieobstugiwany przez
TPEditor

TPEditor klawiatury korzysta z nieobstugiwanego
obiektu lub nieobstugiwanej serii falownikow.

1. Sprawdzi¢, czy TPEditor nie uzywa
nieobstugiwanego obiektu lub ustawienia. Usungé
nieobstugiwane obiekty i ustawienia.

2. Ponownie edytowa¢ obiekt w TPEditor, a
nastepnie pobra¢ go do klawiatury.

3. Upewni¢ sie, ze dana seria falownikow obstuguje
funkcje TP. Jesli nie, ekran gtowny wyswietla wartosé
domysina.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzan nie dziata,
nalezy

poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

(I=)NoTE

Kod ostrzegawczy CExx pojawia sie tylko wtedy, gdy problem z komunikacjg wystepuje miedzy falownikiem
a klawiaturag. Nie ma to nic wspdlnego z falownikiem i innymi urzgdzeniami. Jesli pojawi sie CExx, nalezy

zanotowacd opis kodu ostrzegawczego, aby znalez¢ przyczyne btedu.

Opis btedu ustawien kopiowania pliku

Btedy te wystepujg, gdy KPC-CCO01 nie moze wykonac polecenia po kliknieciu przycisku ENTER w funkgciji

kopiowania.

To be saved in the parameter file 1 of KPC-CCO01

Do zapisania w pliku parametréw 1 KPC-CC01

Fault code description

Opis kodu usterki

The current position where the fault occurs on the parameter

Biezaca pozycja, w kiorej wystepuje btad parametru

Fault code

Kod usterki

To be saved in the parameter file 1 of KPC-CCO01

Fault code description —F

The current position where the fault
occurs on the parameter.

Fault code
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Wyswietlacz LCM*

Opis

Dziatania naprawcze

Parametr i plik sg tylko do odczytu

Parametr/plik ma wiasciwos¢ ,tylko do odczytu”

i nie mozna w nim niczego zapisac.

1. Sprawdzi¢ specyfikacje w instrukcji uzytkowania.
Jesli powyzsze rozwigzanie nie dziata, nalezy
poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Nie mozna zapisa¢ parametru i
pliku

Wystapit btad podczas zapisu do parametru / pliku.
1. Sprawdzi¢, czy nie ma problemu z Flash IC.

2. Zamkna¢ system, odczekaé dziesie¢ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzah nie dziata,
nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Falownik jest w stanie ,praca”

Podczas pracy falownika ustawienie nie moze zostaé
Zmienione.

1. Sprawdzi¢, czy falownik nie pracuje.

Jesli powyzsze rozwigzanie nie dziata, nalezy
poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Parametr falownika jest
zablokowany

Ustawienia nie mozna zmienié, poniewaz parametr

jest zablokowany.

1. Sprawdzi¢, czy parametr jest zablokowany. Jesli
jest zablokowany, odblokowaé go i sprobowac
ponownie zmienic.

Jesli powyzsze rozwigzanie nie dziata, nalezy

poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego

sprzedawce.

Parametr falownika jest zmieniany

Ustawienia nie mozna zmienié, poniewaz parametr

jest w trakcie zmiany.

1. Sprawdzi¢, czy parametr jest w trakcie zmiany.
Jesli jest w trakcie zmiany, ponownie sprébowac
go zmienic.

Jesli powyzsze rozwigzanie nie dziata, nalezy

poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego

sprzedawce.

Kod usterki

Ustawienia nie mozna zmieni¢, poniewaz w falowniku

wystgpit btad.

1. Sprawdzi¢, czy w falowniku wystepuje btad. Jesli
nie ma zadnego btedu, ponownie sprobowac
zmieni¢ ustawienie.

Jesli powyzsze rozwigzanie nie dziata, nalezy

poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego

sprzedawce.

Kody ostrzegawcze

Ustawienia nie mozna zmieni¢ z powodu komunikatu

ostrzegawczego przekazanego do falownika.

1. Sprawdzi¢, czy do falownika nie zostat wystany
komunikat ostrzegawczy.

Jesli powyzsze rozwigzanie nie dziata, nalezy

poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego

sprzedawce.

Niezgodnos¢ typdéw pliku

Typ danych do skopiowania nie jest prawidtowy, wiec
ustawienia nie mozna zmienic.
1. Sprawdzi¢, czy przeznaczone do skopiowania




numery seryjne produktéw nalezg do tej samej
kategorii. Jezeli nalezg do tej samej kategorii,
ponownie sprobowaé zmieni¢ ustawienie.
Jesli powyzsze rozwigzanie nie dziata, nalezy
poprosi¢ o pomoc autoryzowanego sprzedawce.

Ustawienia nie mozna zmienié¢, poniewaz niektore
dane sg zablokowane.

1. Sprawdzi¢, czy dane sg odblokowane lub czy
mozna je odblokowac. Jesli dane sg odblokowane,
Plik jest zablokowany hastem ponownie sprébowaé zmieni¢ ustawienie.

2. Zamkna¢ system, odczekaé dziesie¢ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzah nie dziata,
nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Ustawienia nie mozna zmienié, poniewaz hasto jest
nieprawidtowe.

1. Sprawdzi¢, czy hasto jest prawidtowe. Jesli hasto
jest prawidtowe, ponownie sprébowac zmienic
ustawienie.

2. Zamkng¢ system, odczekaé dziesie¢ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzan nie dziata,
nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Btedne hasto pliku

Ustawienia nie mozna zmieni¢, poniewaz wersja

danych jest

nieprawidtowa.

1. Sprawdzi¢, czy wersja danych pasuje do

Niezgodnos¢ wersji pliku falownika. Jesli pasuje, ponownie sprobowaé
zmieni¢ ustawienie.

Jesli powyzsze rozwigzanie nie dziata, nalezy

poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego

sprzedawce.

Ustawienia nie mozna zmieni¢, poniewaz uptynat limit
czasu kopiowania danych.

1. Sprébowaé ponownie skopiowaé dane.

2. Sprawdzi¢, czy kopiowanie danych jest
dozwolone. Jesdli jest to dozwolone, sprébowac
ponownie skopiowaé dane.

3. Zamkna¢ system, odczeka¢ dziesie¢ minut, a
nastepnie ponownie uruchomic.

Jesli zadne z powyzszych rozwigzan nie dziata,
nalezy poprosi¢ o pomoc lokalnego autoryzowanego
sprzedawce.

Limit czasu funkcji kopiowania
falownika

% Tresc¢ tego rozdziatu dotyczy tylko klawiatury KPC-CCO01 V1.01 i wersji pozniejszych.
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Klawiatura cyfrowa

Keyboard panel

Panel klawiatury

Main Display Area
Displays Frequency, Current, Voltage, User-defined Units,
Errors and more

Pole wyswietlacza gtéwnego
Wyswietla czestotliwosci, prad, napiecie, jednostki
zdefiniowane przez uzytkownika, btedy itd.

Stauts Display Area
Displays the operation status of the drive: Run, Stop, Forward,
Reverse

Pole prezentacji statusu
Przedstawia status roboczy falownika: Praca, Stop, do przodu,
do tytu

Up Key Klawisz ,,w gore”
Changes the setting value and the parameters Zmienia warto$¢ ustawienia i parametry
Run Key Klawisz ,,praca”

Starts the drive

Wigcza falownik

Stop / Reset Key
Stops the drive and resets after error

Klawisz Stop/Reset
Zatrzymuije falownik i resetuje po btedzie

Potentiometer
Adjusts the input frequency

Potencjometr
Reguluje czestotliwos¢ wejsciowag

Selection Key for Display Screen
Changes the Display Screen mode

Klawisz wyboru ekranu wyswietlacza
Zmien tryb ekranu wyswietlacza

Enter Key

1. Enters the setting page, such as Forward command (Frd),
Application selection function (APP)

2. Confirms the setting of the parameter

Klawisz ENTER

1. Przejscie do strony ustawien, takiej jak polecenie ,do
przodu” (Frd), funkcja wyboru aplikacji (APP)

2. Potwierdzenia ustawienie parametru

Left Shift / Down Key
Changes the setting value and parameters (Switch between
Left Shift and Down by long pressing the Mode Key)

Klawisz ,,przesun w lewo / w dét”

Zmienia wartos¢ ustawienia i parametry (w celu przetagczenia
miedzy ,przesun w lewo” a ,w doét’ trzeba na diuzej wcisngc
klawisz Mode (Tryb))

Keyboard panel

Main Display Area

Displays Frequency, Current,
Voltage, User-defined Units,
Errors and more

Stauts Display Area & nera

the drive: Run, Stop, Forward, fwo

Displays the operation status of ['won ‘
REV

Reverse

Up Key
Changes the setting value and
the parameters

Run Key
Starts the drive

Stop / Reset Key
Stops the drive and
resets after error

Potentiometer
Adjusts the input frequency

Selection Key for Display Screen
Changes the Display Screen mode

Enter Key

1. Enters the setting page, such as
Forward command (Frd), Application
selection function (APP)

2. Confirms the setting of the parameter

Left Shift/ Down Key

Changes the setting value and parameters
(Switch between Left Shift and Down by
long pressing the Mode Key)




Opis funkcji klawiatury

Wyswietlane pozycje

Opisy

RUN® BNl el m ® STOP
FWD @ .Lb. .'1 @PLC

Wyswietla biezgce ustawienie czestotliwosci falownika.

REV @ L‘.L.
RUN@ " ® STOP
i H500 B

Wyswietla biezgcg czestotliwos¢ wyjsciowg kierowang do silnika.

RUN@® [} ' " ® STOP
FWD @ '0 @ PLC
Rev e LA,

Wyswietla zdefiniowane przez uzytkownika wyjscie wielkosci
fizycznej.
Ten przykiad dotyczy parametru Pr.00-04 = 30.

RUN @ - @® STOP

FWD® R L. ' ®PLC |Wyswietla pragd obcigzeniowy.
REV® -.L

o oric

FWD® ®PLC |Polecenie ,do przodu”

REV @ ¢ ‘- 0 P

oe ric”

FWDe® t ®PLC  |Polecenie ,do tylu”

REV ® rCy

RUN® -. '-‘ ®STOP

FWD @ ¥ g ®PLC
ey C Cu

Wyswietla wartos¢ licznika.

Wyswietla parametr.

Wyswietla zawarto$¢ wartosci parametru.

Wyswietla usterke zewnetrzng.

Wyswietla dane, ktére zostaly zaakceptowane i automatycznie
zapisane w pamieci wewnetrzne;j.

RUN® n -.ﬂ' ® STOP
FWD® H ®PLC
¥ vouu
RUN® 'n ® STOP
FWD® ®PLC
REV@® .U
RUN@® 'l mil ® STOP
FWD @ 'L "- ®PLC
REV@® =
§ @ STOP
NO M
@ STOP
®PLC

Wyswietla zestaw danych, ktéry nie zostat zaakceptowany lub
przekroczyt wartosc.
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Procedura korzystania z klawiatury

A. Wybdr strony gtéwnej

Ei -~ B -~ BEEE - B -
=g | i<yl | =" s Iy

=5 m Uwaga 1: W trybie wyboru ekranu nacisngé ~="EX aby ustawi¢ parametr
=g | Uwaga 2: ,APP” jest wySwietlane tylko, gdy Pr. 13-000

Ustawianie parametréw

Ustawienie parametru powiodto sie Ustawienie parametru powiodto sie
Btad danych wejsciowych Btad danych wejsciowych
N n nnn
-"@ wa,., = [ o [
Parameter Input data
setting error
successful.

Uwaga: W trybie ustawiania parametrow mozna nacisngc¢ DT-, aby powrdci¢ do trybu wyboru.

Przesuniecie danych
START

5 - EEE - Em
=" =" .

Ustawianie kierunku (gdy zrodtem sygnaiow sterujgcych jest klawiatura cyfrowa).
=

or OI'

B. Strona F (strona ustawien sygnatu zadanej czestotliwosci)

Tryb ogdiny 1
(maksymalna czestotliwos¢ pracy Pr.01-00 okreslajg 2 cyfry; na przykfad Pr.01-00 = 60.00 Hz)

G ~ 0 ~ B ~ G ~ N —
=" &= 0= =

li@ﬂéﬁ'ml@ Elﬂi'ﬁta@@’ﬁ-ﬂl




Tryb ogdlny 2
(maksymalng czestotliwos¢ pracy Pr.01-00 okreslajg 3 cyfry; na przyktad Pr.01-00 = 599.0 Hz)

o - - e i -
!ﬂ@ﬁﬁiﬂlalﬁﬂﬂ lﬁ@ﬂ»m-»

=" s

B - B¥E -~ Bl -~ EEE -~ B -
= =" = 0~=" = 0= = I |
[m m m Note: Press and hold the MODE button

for few seconds

Note: Press and hold the MODE button for few seconds Uwaga: Wcisng¢ i przytrzymac przez kilka sekund przycisk
MODE

C. Strona wyboru aplikacji

Strona wyboru aplikacji wyswietla ,APP”, ale nie wyswietla strony APP, gdy Pr.13-00 = 0.
Opis ustawienia Pr.13-00 jest nastepujgcy:

Pr.13-00=0

Wybdr aplikacii jest nieaktywny i nie pojawia sie na wyswietlaczu.

i -~ L -~ BEEd -~ Ehbi -~ I
e (vEm R EE 05 e

Pr.13-00 = 1 wskazuje aplikacje zdefiniowang przez uzytkownika, a klawiatura wyswietla ,USER”.

m = U SE gl = Parametry zdefiniowane przez uzytkownika wyswietlaja po kolei =% ustawienia
Fs~ =" ED3 parametrow

Pr.13-00 = 3 wskazuje aplikacje ,wentylator”, a klawiatura wyswietla ,FAN”.

m = =>  Aplikacja przemystowa wyswietla po kolei = ustawienia parametrow
=" =" EX3

Pr.13-00 = 4 wskazuje aplikacje ,pompa”, a klawiatura wyswietla ,PUMP”.

m = m =>  Aplikacja przemystowa wy$wietla po kolei = ustawienia parametrow

T=g] oo

Pr.13-00 = 5 wskazuje aplikacje ,przenosnik”, a klawiatura wyswietla ,CnYr”.

=
m = Nz 3‘- = Aplikacja przemystowa wyswietla po kolei = ustawienia parametrow
~="EZ} =" EZX

Pr.13-00 = 7 wskazuje aplikacje ,pakowanie”, a klawiatura wyswietla ,PACK”.
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m = P Rc =>  Aplikacja przemystowa wyswietla po kolei = ustawienia parametrow
Ea 5 Ed



Gdy parametr Pr.13-00 nie jest rowny 0, odpowiednie parametry pojawiajg sie na stronie APP zgodnie z
ustawieniem parametru Pr.13-00. W kazdej wybranej aplikacji mozna wyswietli¢ parametry, naciskajgc
przycisk cyfrowego pokretta. Jesli Pr.13-00 = 1 i nie zostang ustawione zadne parametry w Pr.13-01-Pr.13-
50, nie mozna wejs¢ do podwarstwy strony USER. Ustawienia parametréw na stronie APP sg takie same jak
w innych grupach parametrow: aby wybraé i ustawi¢ warto$¢ parametru, trzeba obrécié, a nastepnie nacisngé
pokretto cyfrowe.

Aby wprowadzi¢ wybor aplikacji zdefiniowanej przez uzytkownika (Pr.13-00 = 1), nalezy postgpi¢ w
ponizszy sposéb.

Po zakonczeniu ustawiania
warto$ci nacisngc¢ przycisk
MODE, aby wyswietli¢ strone
Ustawi¢ Pr.13-00 = 1 . s APP, a nastepnie nacisng¢
X . o Po kolei ustawi¢ parametry
Aktywuje wybor aplikacii - pokretto cyfrowe,
.- : — | definiowane przez - A
zdefiniowanej przez . . aby wyswietli¢ strone USER.
! ; uzytkownika Pr.13-01-13-50 . O
uzytkownika. Ponownie nacisng¢ pokretto
cyfrowe, aby wyswietli¢
parametry zdefiniowane przez
uzytkownika.

\2

Aby usungé parametr Aby usung¢ parametr
zdefiniowany przez zdefiniowany przez Usvé pokretta cvfrowedo. ab
uzytkownika, trzeba wroci¢ do uzytkownika, trzeba wréci¢ do E; P de fini Y 90, aby
grupy parametrow 13 i <« |grupy parametréow 13 i « | rac zaetiniowane ENTER
ustawic¢ parametr na 0,00 po ustawi¢ parametr na 0,00 po parametry, | nacisnac tr ’

. . : . aby sprawdzi¢ ustawienie.
kolei od ostatniego kolei od ostatniego
zdefiniowanego parametru. zdefiniowanego parametru.

1. Aktywowac wybér aplikacji, ustawiajgc Pr.13-00.

2. Po ustawieniu Pr.13-00 = 1 mozna wprowadzi¢ definicje dla Pr.13-01-50.

3. Domyslne ustawienie dla Pr.13-01-50 to P 0,00. Nacisng¢ pokretto cyfrowe, aby po kolei ustawié
odpowiednie parametry dla Pr.13-01-50.

4. Ustawianie odpowiednich parametrow dla Pr.13-01-50 odbywa sie tak samo jak w innych grupach
parametrow: nalezy obréci¢ i nacisng¢ pokretto cyfrowe, aby wybrac i ustawi¢ warto$¢ parametru.
Uwaga 1: nie mozna ustawi¢ wartosci parametrow tylko do odczytu.

Uwaga 2: trzeba ustawia¢ kolejno Pr.13-01, 02 ... 50, w przeciwnym razie na wyswietlaczu pojawi sie
SErr”.

5. Aby zmieni¢ odpowiednie parametry, trzeba wréci¢ do Pr.13-01-13-50 w celu wprowadzenia zmian.

6. Po ustawieniu, aby usungc¢ ustawiony parametr, trzeba zaczg¢ od ostatniego parametru (ustawi¢ na 0,00)
lub na wyswietlaczu pojawi sie ,Err”.

Na przykifad, jezeli jest 5 parametrow zdefiniowanych przez uzytkownika (Pr.13-01, 13-02.13-05), to aby
usungc¢ Pr.13-02, najpierw trzeba usung¢ Pr.13-05, nastepnie 13-04, nastepnie 13-03 i w kohcu 13-02.

7. Po zakonczeniu ustawiania nalezy nacisng¢ przycisk MODE, aby wréci¢ do strony APP, a nastepnie
ponownie nacisng¢ pokretio cyfrowe. Klawiatura wyswietla ,USER”. Po ponownym nacisnieciu pokretta
cyfrowego pojawi sie odpowiedni, ustawiony parametr.

Aby wprowadzi¢ wybor konkretnej aplikacji (Pr.13-00 = 2, 3, 4, 5 lub 7), nalezy postgpi¢ w ponizszy sposob.
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Ustawi¢ Pr.13-00 =3, 4,5
lub 7

(3, 4,57 reprezentujg
rézne branze przemystu).

Po zakohczeniu ustawiania
nacisng¢ przycisk MODE,
aby wroci¢ do strony APP.
Nastepnie nacisng¢ pokretto
cyfrowe, aby wyswietli¢
skrétowg nazwe branzy.
Ponownie nacisng¢ pokretto
cyfrowe, aby ustawic
parametry aplikacji.

Obracajgc pokretto cyfrowe,
wybra¢ zdefiniowane
parametry, po czym
pokretto nacisng¢, aby
sprawdzi¢ ustawienie.




D Ustawianie parametrow
D-1. Parametr niepodpisany
(Zakres ustawien parametréw > 0; na przyktad: Pr. 01-00)

1. Bez uzycia klawisza ,przesun w lewo”: obracajgc pokrettem cyfrowym, wybrac¢ i dostosowa¢ parametry.

2. Z uzyciem klawisza ,przesun w lewo”: Po nacisnieciu klawisza ,przesuh w lewo” ostatnia cyfra zaczyna
migac¢. Nacisng¢ klawisz ,przesun w lewo”, aby przesungé migajgcy kursor na cyfre, ktéra ma byé
zmieniona, i zwiekszy¢ wartosc, obracajgc pokretto cyfrowe zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek
zegara. Po 9 wartos¢ wraca do 0. Wartos¢ zmniejszy¢, obracajgc pokretto cyfrowe przeciwnie do kierunku
ruchu wskazéwek zegara. Po 0 warto$¢ zmienia sie na 9.

Na przykfad: domysine ustawienie dla Pr.01-00 to P 60.0. Nacisniecie klawisza ,przesun w lewo”
przesuwa migajacy kursor o jedng cyfre w lewo:

éﬁiﬂ@] ﬁﬂ@l@ﬁﬂfﬂl

Gérna wartos¢ graniczna dla Pr.01-00 to 599.0. Jesli zostanie nastawiona wartos¢ wieksza niz 599,0,
po nacisnieciu pokretta cyfrowego pojawi sie ,Err”, a nastepnie klawiatura pokaze na sekunde gérng

wartos¢ graniczng (599,0), aby zwrdcié uwage na niepoprawne ustawienie. Ustawiana warto$c
zachowuje wartos¢ ustawiong pierwotnie, a kursor powraca do ostatniej cyfry.

D-2. Status 1 ustawienia parametru podpisanego
(Zakres ustawien parametru nie ma miejsca po przecinku lub ma 1 miejsce po przecinku,
zakres moze by¢ mniejszy niz 0; na przyktad: Pr.03-03)

1. Bez uzycia klawisza ,przesun w lewo”: obracajgc pokrettem cyfrowym, wybra¢ i dostosowac
parametry.

2. Zuzyciem klawisza ,przesun w lewo”: Po nacisnieciu klawisza ,przesun w lewo” ostatnia cyfra zaczyna
blyska¢. Nacisng¢ klawisz ,przesun w lewo”, aby przesung¢ migajacy kursor na cyfre, kiéra ma by¢
zmieniona, i zwiekszy¢ wartos¢, obracajgc pokretio cyfrowe zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek
zegara. Po 9 warto$¢ wraca do 0. Warto$¢ zmniejszy¢, obracajgc pokretto cyfrowe przeciwne do
kierunku ruchu wskazéwek zegara - warto$¢ po 9 zmienia sie na 0.

3. Nacisng¢ klawisz ,przesun w lewo”, aby migajgcy kursor przesung¢ o jedng cyfre w lewo. Po przejsciu
do pierwszej cyfry i nacisnieciu pokretta cyfrowego cyfra ,0” zmienia sie na ,-” (minus).

4. Jesli chodzi o ustawienia parametrow 3-cyfrowych i jednego miejsca po przecinku (Pr.03-03, -100-
100%), na klawiaturze wyswietlane sg tylko 3 cyfry.

Na przyktad: domysine ustawienie dla Pr.03-03 to P 0.0. Jesli wartos¢ powinna wynosi¢ -100, nalezy
uzy¢ klawisza ,przesun w lewo”, aby przesung¢ migajgcy kursor do cyfry setek. Pokretlo cyfrowe
trzeba obroéci¢ zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara do 1, po czym nacisng¢ klawisz
.przesun w lewo”, aby przej$¢ do pierwszej cyfry. Obrdci¢ pokretto cyfrowe z ,0” do ,,-".

Uwaga: Wcisng¢ i przytrzymacé przez kilka sekund przycisk | Uwaga: Wcisng¢ i przytrzymacé przez kilka sekund przycisk
MODE MODE
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EEEI'*-EE] = I -~ W -
g

<~ I~ =" .

= m = m Note: Press and hold the MODE button
=" 0~=" 1

for few seconds

Gérna warto$¢ graniczna dla Pr.03-03 to 100.0, a dolna warto$¢ graniczna to -100.0. Jesli zostanie
nastawiona wartos¢ wieksza niz 100.0 lub mniejsza niz -100.0, po nacidnieciu pokretta cyfrowego
pojawi sie ,Err”, a nastepnie klawiatura pokaze na sekunde gérng warto$¢ graniczng (-100.0) lub dolng
wartos¢ graniczng (-100.0), aby zwroci¢ uwage na niepoprawne ustawienie. Ustawiana wartosé
zachowuje warto$¢ ustawiong pierwotnie, a kursor powraca do ostatniej cyfry.

Tabela referencyjna dla 16-segmentowego wyswietlacza LED klawiatury

cyfrowej
Number Numer
Eleven-Segment Display Wyswietlacz jedenastocyfrowy
Number 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Eleven-Segment Display ::: : 8 5’ 'ﬂ' 5 6 -" 8 5’
Number A a B b C c D d E e
Eleven-Segment Display R - - '0 E c 2 O‘ E =
Number F f G g H h | i J j
Eleven-Segment Display F - 5 - H h - -‘ L" :’
Number K k L M m N n (0] o}
Eleven-Segment Display :—’ - L < = = = M~ = O
Number P p Q q R r S S T t

Eleven-Segment Display

-c'
<2
=

(]
n-

Number U u Vv v W w X X Y y
: (N =
Eleven-Segment Display u o - T - = = = s
Number Z z

Eleven-Segment Display
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Podsumowanie ustawien parametrow

Ten rozdziat zawiera podsumowanie ustawien parametréw uzytkownika, zakreséw ich ustawien,
ustawieh fabrycznych i wprowadzania parametrow. Parametry mozna ustawiac, zmienia¢ i resetowac
przy pomocy klawiatury cyfrowe;j.

[I=NNOTE

. Parametr moze by¢ ustawiany podczas pracy

00 Parametry napedu

Fabryczne

Parametr Wyjasnienie Ustawienia o
ustawienia

101: 115V, 1 faza, 0,125 HP
102: 115V, 1 faza, 0.25 HP
103: 115V, 1 faza, 0.5 HP
104: 115V, 1 faza, 1 HP
302: 230 V, 1 faza, 0.25 HP
303: 230 V, 1 faza, 0.5 HP
304: 230 V, 1 faza, 1 HP
305: 230 V, 1 faza, 2 HP
306: 230 V, 1 faza, 3 HP
201: 230V, 3 fazy, 0,125 HP
202: 230V, 3 fazy, 0.25 HP
203: 230V, 3 fazy, 0.5 HP
204: 230V, 3 fazy, 1 HP
205: 230V, 3 fazy, 2 HP
206: 230V, 3 fazy, 3 HP
207: 230V, 3 fazy, 5 HP
208: 230V, 3 fazy, 7.5 HP
209: 230V, 3 fazy, 10 HP
210: 230V, 3 fazy, 15 HP
211: 230V, 3 fazy, 20 HP
403: 460V, 3 fazy, 0.5 HP
404: 460V, 3 fazy, 1 HP
405: 460V, 3 fazy, 2 HP
406: 460V, 3 fazy, 3 HP
407: 460V, 3 fazy, 5 HP
408: 460V, 3 fazy, 7.5 HP
409: 460V, 3 fazy, 10 HP
410: 460V, 3 fazy, 15 HP
411: 460V, 3 fazy, 20 HP
412: 460V, 3 fazy, 25 HP
413: 460V, 3 fazy, 30 HP
482: 460V, 3 fazy, 4 HP

00-00 |Kod identyfikacyjny falownika AC Tylko do odczytu

00-01 Prad znamionowy falownika AC | Wyswietla wedtug modelu Tylko do odczytu

0: Brak funkgiji

1: Tylko do odczytu

5: Kasowanie licznika kWh

8: Blokada klawiatury

9: Resetuje wszystkie parametry do ustawien
fabrycznych (bazowa czestotliwos¢ to 50Hz)

10: Resetuje wszystkie parametry do ustawien
fabrycznych (bazowa czestotliwos¢ to 60Hz)

11: Resetuje wszystkie parametry do ustawien
fabrycznych (bazowa czestotliwos¢ to 50Hz)
(zachowuje wartosci zdefiniowane przez
uzytkownika w parametrach 13-01~13-50.

12. Resetuje wszystkie parametry do ustawien
fabrycznych (bazowa czestotliwos¢ to 60Hz)
(zachowuje wartosci zdefiniowane przez
uzytkownika w parametrach 13-01~13-50.

00-02 Reset parametrow
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Parametr Wyijasnienie

Ustawienia

Fabryczne
ustawienia

Sekcja wyswietlania parametrow

A 0003 startowych

0: F (zadana czestotliwos¢ - frequency
command)

1: H (czestotliwos¢ wyjsciowa - output
frequency)

2: U (wyswietla wiele funkgji, patrz Pr.00-04)

3: A (prad wyjsciowy - output current)

Ustawienie wyswietlacza

” 00-04 wielofunkcyjnego

- Wyswietla prad wyjsciowy (jednostka: A)

- Wyswietla wartos¢ licznika (c) (jednostka:
CNT)

: Wyswietla aktualng czestotliwos¢ wyjsciowg
(H.) (jednostka Hz)

: Wyswietla napiecie szyny DC-BUS (v) ( jedn.:
Vdc)

: Wyswietla napiecie wyj$ciowe (E) (jedn.: Vac)

: Wyswietla kat mocy (n) ( jednostka: stopnie)

: Wyswietla moc wyj$ciowg w kW (P) (jedn.: Kw)

: Wyswietla aktualng predkos¢ silnika w obr/min
(r)

10:Wyswietla PID w torze sprzezenia zwrotnego

w %(b)

11: Wyswietla wartos¢ sygnatu AVI analogowego
wejscia terminalowego (1.) (jednostka: %)
12: Wyswietla wartos¢ sygnatu ACI analogowego
wejscia terminalowego (2.) (jednostka: %)
14: Wyswietla temperature IGBT (jedn.: °C) (i.)

16: Status wejscia cyfrowego (ON/OFF) (i)

17: Wyswietla status wyjscia cyfrowego
(ON/OFF) (o)

18: Wielostopniowa regulacja predkosci (S)

19: Status pinu CPU wejscia cyfrowego (d.)

20: Status pinu CPU wyjscia cyfrowego (0.)

25: Zliczone przecigzenie (0.00~100.00%)

(0.)(jedn: %)

26: Zwarcie do uziemienia GFF (Unit :%)(G.)

27: Pulsacja napiecia szyny DC Bus (Unit: Vdc)
(r.)

30: Wyswietla wyjscie zdefiniowane przez
uzytkownika (U)

31: Wyswietla czestotliwos$¢ wyjsciowg x

wzmocnienie Pr.00-05(K)

N =20

w

~NOo Oovh

35: Wyswietla tryb sterowania: 0 = tryb kontroli
predkosci (SPD)

36: Aktualna czestotliwos¢ nosna pracy silnika
(Hz) (J.)

38: Wyswietl status silnika (6.)

41: Wyswietla KWH, (jedn.: KWh)(J.)

42: Wartos¢ zadana PID, (jedn.: %) (h.)

43: Przesuniecie (offset) PID (%) (0.)

44: Czestotliwos¢ wyjsciowa PID (jednostka: Hz)
(b.)

47. Wyswietl wartos¢ czestotliwosci gtownej

(A.)(jedn. Hz)

60. Nastawy PID i sprzezenie zwrotne

61. Wyswietlanie uruchomionego programu (1=tt)

Wspodtczynnik wzmochienia

d 00-05 czestotliwosci wyjsciowej

0~160.00

1.00

00-06 Wersja oprogramowania

Tylko do odczytu

##

Hasto zabezpieczajgce przed

o 00-07 wprowadzaniem parametrow

0~65535
0~3: ilo$¢ dostepnych préb wprowadzania hasta

Ustawienia hasta
zabezpieczajgcego przed
wprowadzaniem parametréw

N 00-08

0 ~ 65535
0: Brak ochrony hastem / hasto wprowadzone

niepoprawnie (Pr00-07)
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Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Fabryczne
ustawienia

1: Hasto zostato ustawione

00-10

Tryb sterowania

0: Tryb predkosciowy

0

00-11

Rodzaj kontroli predkosci

0: VF (IM V/F control)
2: SVC (Pr. 05-33 set as IM or PM)

0

00-16

Wybor obcigzenia

0: Normalne obcigzenie
1: Duze obcigzenie

00-17

Czestotliwosé nosna

Normalne obcigzenie: 2~15 kHz
Duze obcigzenie: 2~ 15 kHz

N 00-20

Zrodto zadanej czestotliwo$ci
gtéwnej (AUTO)

: Klawiatura cyfrowa falownika

: Port szeregowy RS-485

: Wejscie analogowe (Ustaw. Pr.03-00)

: Sygnat z przyciskow GORA/DOL

: Wejscie impulsowe bez komend kierunku
(Pr.10-16 bez kierunku)

: Potencjometr na klawiaturze numerycznej

A WN -0

N 00-21

Zrédto komend operacji (AUTO)

: Klawiatura cyfrowa
: Zaciski wejs¢ cyfrowych
Port szeregowy RS-485.

N 00-22

Metoda zatrzymania

Hamowanie rampg
: Hamowanie wybiegiem
: Hamowanie prostym pozycjonowaniem

N 00-23

Kontrola kierunku silnika

: Wigczony ruch do przodu/tytu
: Wytaczony ruch do tytu
: Wytaczony ruch do przodu

0

00-24

Zapamietana wartos¢ zadanej
czestotliwosci z klawiatury

Tylko do odczytu

Tylko do
odczytu

00-25

Charakterystyki definiowane
przez uzytkownika

Bit 0~3: Uzytkownik definiuje ilos¢ miejsc
dziesietnych
0000b: brak miejsc dziesietnych
0001b: jedno miejsce dziesietne
0010b: dwa miejsca dziesietne
0011b: trzy miejsca dziesietne
Bit 4~15: Uzytkownik definiuje jednostki
000xh: Hz
001xh: rpm
002xh: %
003xh: kg
004xh: M/S
005xh: kW
006xh: HP
007xh: PPM
008xh: I/m
009xh: kg/s
00Axh: kg/m
00Bxh: kg/h
00Cxh: Ib/s
00Dxh: Ib/m
00Exh: Ib/h
00Fxh: ft/s
010xh: ft/m
011xh: M
012xh: ft
013xh: degC
014xh: degF
015xh: mbar
016xh: bar
017xh: Pa
018xh: kPa
019xh: mWG
01Axh: inWG
01Bxh: ftWG
01Cxh: Psi
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Parametr Wyijasnienie

Ustawienia

Fabryczne
ustawienia

01Dxh: Atm
01Exh: L/s
01Fxh: L/m
020xh: L/h
021xh: m3/s
022xh: m3/h
023xh: GPM
024xh: CFM

Maksymalne warto$ci

00-26 definiowane przez uzytkownika

0: Wylaczone

0~65535 (Brak miejsc dziesietnych w ustawieniu
Pr.00-25)

0.0~6553.5 ( 1 miejsce dziesietne w ustawieniu
Pr.00-25)

0.0~655.35 ( 2 miejsca dziesietne w ustawieniu
Pr.00-25)

0.0~65.535 ( 3 miejsca dziesietne w ustawieniu
Pr.00-25)

Warto$¢ definiowana przez

0027 zytkownikow

Tylko do odczytu

Tylko do odczytu

Wybér trybu LOKALNEGO /

00-29 | 7DALNEGO

: Standardowa funkcja HOA

: Przetgczenie lokalny/zdalny, silnik zatrzymuje

sie

Przy przetgczeniu lokalny/zdalny - silnik

pracuje ze ZDALNA nastawg czestotliwosci i

statusu operaciji

: Przy przetgczeniu lokalny/zdalny - silnik
pracuje z LOKALNA nastawg czestotliwosci i
statusu operaciji

: Przy przetgczeniu lokalny - silnik pracuje z
LOKALNA, a w ustawieniu zdalny - ze
ZDALNA nastawg czestotliwosci i statusu
operacji

- O

2:

Zrodto zadanej czestotliwosci

00-30 | Giownej (HAND)

: Klawiatura cyfrowa falownika

: Port szeregowy RS-485

: Wejscie analogowe (Ustaw. Pr.03-00)

: Wejscie cyfrowe GORA/DOL

: Potencjometr na klawiaturze numerycznej

00-31 Zrédto komend operacji (HAND)

: Klawiatura cyfrowa falownika
: Zaciski wejs¢ cyfrowych.
: Port szeregowy RS-485.

N-=20NWN-0

Funkcje klawisza STOP

00-32 klawiatury cyfrowej falownika

0: Klawisz STOP wytgczony
1: Klawisz STOP wigczony

X

00-48 Wyswietla czas filtracji (Current)

0.001~65.535 s

0.100

Wyswietla czas filtracji

00-49 (Klawiatura)

0.001~65.535 s

0.100

00-50 Wersja oprogramowania (data)

Tylko do odczytu
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01 Podstawowe parametry

Parametr Wyijasnienie Ustawienia Fabryg:zn_e
ustawienia
01-00 Maks. czestotliwos¢ pracy silnika 0.00~599.00Hz 60.00/
1 50.00
. L 60.00/
01-01 Wyjsciowa czestotliwos¢ silnika 1 |0.00~599.00Hz 50.00
. oo WyiSCi . Dla serii 115V / 230V : 0.0V~255.0V 220.0
01-02 l?lapleme wyjsciowe silnika 1 Dla serii 460V - 0.0V~510.0V 4400
01-03 S_ro_dkowy punkt czestotliwosci 1 0.00~599.00Hz 3.00
silnika 1
»|  01-04 [Srodkowy punkt napigcia 1 Dla serii 115V / 230V: 0.0V~240.0V 11.0
silnika 1 Dla serii 460V : 0.0V~480.0V 22.0
01-05 errc])itlj(lgor/y punkt czestotliwosci 2 0.00~599.00Hz 15
P 01-06 Srodkowy punkt napiecia 2 Dla serii 115V / 230V: 0.0V~240.0V 5.0
silnika 1 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 10.0
Minimalna czestotliwosé
01-07 wyjéciowa silnika 1 0.00~599.00Hz 0-50
P 01-08 Minimalne napiecie wyjsciowe Dla serii 115V / 230V : 0.0V~240.0V 1.0
silnika 1 Dla serii 460V : 0.0V~480.0V 2.0
01-09  |Czestotliwosc¢ startowa 0.00~599.00Hz 0.50
V4 01-10  |Goérny limit czestotl. wyjsciowej  10.00~599.00Hz 599.00
» 01-11  Dolny limit czestotl. wyjéciowej  0.00~599.00Hz 0
P 0112 (Czas przvspieszania 1 Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
przysp Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
#| 0113 [Czas hamowania 1 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
; ; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
#0114 [Czas przyspieszania 2 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
#| 0115 Czas hamowania 2 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
; ; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
#| 0116 [Czas przyspieszania 3 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
. Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
#| 0117 [Czas hamowania 3 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
, , Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
V% -
01-18  Czas przyspieszania 4 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
~| 0119 [Czas hamowania 4 Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
- : Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
# 01-20 [Czas przyspieszania JOG Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
; Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
N -
01-21  [Czas hamowania JOG Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
#0122 Czestotliwo$¢ JOG 0.00~599.00Hz 6.00
1-sza/4-ta czestotliwosc
#0123 przyspieszenia/hamowania 0.00~599.00Hz 0.00
»| 01204 |[Krzywa-S dla rozpoczecia Pr.01-45=0: 0.00~25.00 sekund 0.20
przyspieszania (Departure) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 sekund 0.2
#0125 Krzywa-S dla zakanczania Pr.01-45=0: 0.00~25.00 sekund 0.20
przyspieszania (Arrival) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 sekund 0.2
» 0126 [Krzywa-S dla rozpoczecia Pr.01-45=0: 0.00~25.00 sekund 0.20
hamowania (Departure) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 sekund 0.2
P 01-27 Krzywa-S dla zakanczania Pr.01-45=0: 0.00~25.00 sekund 0.20
hamowania (Arrival) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 sekund 0.2
01-28  |Gorny limit czestotliwosci 1 0.00~599.00Hz 0.00
01-29  |Dolny limit czestotliwosci 1 0.00~599.00Hz 0.00
01-30  |Gorny limit czestotliwosci 2 0.00~599.00Hz 0.00
01-31  |Dolny limit czestotliwosci 2 0.00~599.00Hz 0.00
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Parametr Wyijasnienie Ustawienia Fabryg:zn_e
ustawienia
01-32  [Gorny limit czestotliwosci 3 0.00~599.00Hz 0.00
01-33  |Dolny limit czestotliwosci 3 0.00~599.00Hz 0.00
. - 0: Wyjscie oczekujgce (UVW wyt.)
01-34 ;I'Zr)é ?o%;r)z\g/gjl\a:)%del;osm 1: Operacje zerowej predkosci 0
2: F min (Odnosi sie do Pr. 01-07, 01-41)
Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa 60.00/
0135 Ginikas - 8 0.00~599.00Hz 50.00
01-36 Maks. napiecie wyjsciowe silnika Dla serii 115V / 230V: 0.0V~255.0V 220.0
2 Dla serii 460V: 0.0V~510.0V 440.0
Srodkowy punkt czestotliwosci
01-37 i 2 0.00~599.00Hz 3.00
¥ 01-38 Srodkowy punkt napigcia Dla serii 115V / 230V: 0.0V~240.0V 11.0
1 silnika 2 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 22.0
01-39 grsolﬁ]lflc();/vz punkt czestotliwosci 0.00~599.00Hz 050
| 01.ap Srodkowy punkt napigcia Dla serii 115V / 230V: 0.0V~240.0V 2.0
2 silnika 2 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 4.0
01-41 g/illlgi.kgzgstothwosc wyjsciowa 0.00~599.00Hz 0.00
»  01-42 Min. napigcie wyjsciowe Dla serii 115V / 230V: 0.0V~240.0V 0.0
silnika 2 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 0.0
0: Krzywa V/f zdefiniowana przez
) ; Pr.01-00~Pr.01-08
01-43  Wybor krzywej VIt 1: Krzywa o wyktadniku potegi 1.5 0
2: Krzywa o wyktadniku potegi 2 (kwadratowa)
0: Liniowe przyspieszanie/hamowanie
1: Auto przyspieszanie; liniowe hamowanie
Ustawienia przyépieszania/ 2: Liniowe przyspieszanie; auto hamowanie
V4 01-44 hamowania dla trybu AUTO 3: Auto przyspieszanie/ hamowanie 0
4: Liniowe, ochrona przed utykiem przy AUTO
przyspieszaniu/hamowaniu
(ograniczone przez Pr.01-21 do 01-22)
01.45 |Jednostkiczasu dia 0: Jednostka: 0.01 sek 0
przysp./hamow. i krzywej-S 1: Jednostka: 0.1 sek
0: Normalne hamowanie
1: Przepetnieniowe hamowanie (overfluxing)
01-49  Metoda hamowania 2: Kontrola energii trakcji- automatyczne 0
dostrojenie czestotliwosci wyjsciowej i napiecia
wyjsciowego
Maks. czestotliwos¢ pracy _ 60.00/
01-52 silnika 2 0.00~599.00Hz 50.00
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02 Parametry wejsé/wyjsé cyfrowych

Parametr

Wyjasnienie

Ustawienia

Ustawienia
Fabryczne

02-00

2-przewodowa/3-przewodowa
kontrola pracy

0: Brak funkgiji
1: Tryb 2-przewodowy 1, zasilanie dla kontroli pracy
(M1: FWD / STOP, M2: REV / STOP)
2: Tryb 2-przewodowy 2, zasilanie dla kontroli pracy
(M1: RUN / STOP, M2: REV / FWD)
3: Tryb 3-przewodowy, zasilanie dla kontroli pracy
(M1: RUN, M2: REV / FWD, M3: STOP)
4: Tryb 2-przewodowy 1, szybki start
(M1: FWD / STOP, M2: REV / STOP)
5: Tryb 2-przewodowy 2, szybki start
(M1: RUN / STOP, M2: REV / FWD)
6: Tryb 3-przewodowy, szybki start
(M1: RUN, M2: REV / FWD, M3: STOP)

WAZNE:

1. W funkcji szybkiego startu, wyjscie terminala
bedzie w stanie gotowosci, falownik odpowie na
polecenie natychmiastowo.

2. Kiedy uzywamy funkgji szybkiego startu, wyjscie
terminala potencjalnie bedzie miato wyzsze napiecie.

02-01

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 1 (MI1)

02-02

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 2 (MI2)

02-03

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 3 (MI3)

0:Brak funkgji

1:Wybor czestotliwosci/pozycji predefiniowanej 1
2:Wybér czestotliwosci /pozycji predefiniowanej 2
3:Wybor czestotliwosci /pozycji predefiniowanej 3
4:Wybor czestotliwosci /pozycji predefiniowanej 4
5:Reset

02-04

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 4 (Ml14)

6:Komendy JOG (przez KPC-CCO01 lub kontrola
zewnetrzna)

02-05

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 5 (MI5)

7:Zatrzymanie przysp./hamow.

8:Wybér 1, 2 czasu przysp./hamow.

9:Wybbér 3, 4 czasu przysp./hamow.

10:Wejscie zewnetrznego alarmu EF (External Fault)
(Pr.07-20)

11:Wejscie zewnetrznego sygnatu blokady B.B (Base
Block)

12:0dciecie napiecia wyjsciowego
13:Anulowanie ustawien automatycznego czasu
przysp./hamow.

15:Zrédto komend sterujgcych z AVI

16:Zrédto komend sterujgcych z ACI

18:Stop awaryjny (Pr.07-20)

19:Zwiekszenie czestotliwosci zadanej (up)
20:Zmniejszenie czestotliwosci zadanej (down)
21:Wytaczenie regulatora PID

22:Zerowanie wewnetrznego licznika
23:Wyzwalanie wewnetrznego licznika (MI6)
24:Komenda JOG do przodu

25:Komenda JOG do tytu

28:STOP awaryjny (EF1)

29:Sygnat potwierdzajgcy potgczenie Y (gwiazda)
30:Sygnat potwierdzajgcy potgczenie A (trojkat)
38:Wytaczenie funkcji zapisu pamieci EEPROM
40:Wymuszenie wybiegu do zatrzymania
41:Przetgcznik HAND

42:Przetacznik AUTO

48:Przetgcznik wspoétczynnika przektadni
mechaniczne;j.

49:Zataczenie silnika (Enable Drive)
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X

X

X X

Parametr

Wyjasnienie

Ustawienia

Ustawienia
Fabryczne

50:Wejscie gtowne (master) dEb

56:Wybor ZDALNY / LOKALNY

69:Zatgczenie cyklu wstepnego tadowania

(preheating)

71:Wytaczenie regulacji PID z wymuszeniem warto$ci

wyjscia 0

72:Wytaczenie regulacji PID z podtrzymaniem

ostatniej wartosci wyjscia

73:Wytaczenie czeéci catkujgcej (1) regulaciji PID

74:0dwrdécenie sygnatu sprzezenia zwrotnego PID

83:Wybdr trybu wielosilnikowego(Multi-motors) (IM)-
bit 0

94:Wejscie Start trybu AUTO-RUN

95:Wejscie Pauza trybu AUTO-RUN

97:Zmiana trybu Hand/Auto w Multi-pump

98:Proste pozycjonowanie — silnik zatrzyma sie na
sygnat wylgcznika krancowego przedniego

99:Proste pozycjonowanie — silnik zatrzyma sie na
sygnat wylgcznika krancowego tylnego

02-09

Tryb zwiekszania czestotliwosci
zadanej klawiszami UP/DOWN
(funkcje wejs¢ 19 i 20)

0: Zmiana zgodna z czasem przysp./hamowania
1: Zmiana co statg predkos¢ (Pr.02-10)

2: Komenda impulséw (Pr.02-10)

3: Tryb sygnatéw wejs¢ cyfrowych UP/DOWN

02-10

Predkos¢ przysp./hamow.
klawiszy UP/DOWN

0.001~1.000Hz/ms

0.001

02-11

Czas odpowiedzi wejscia
cyfrowego

0.000~30.000 second

0.005

02-12

Wybor stykéw wejs¢ cyfrowych

0000h~FFFFh (0: N.O.; 1: N.C.)

0000

02-13

Funkcja wyjscia przekaznikowego
1 (RY1)

: Brak funkgiji
: Sygnalizacja pracy RUN

02-16

Funkcja wyjscia 3 (MO1)

: Sygnalizacja osiggniecia predkosci pracy

02-17

Funkcja wyjscia 4 (MO2)

: Sygnal. osiggniecia wymag. czestotl. 2 (Pr.02-4)
: Predkos¢ zerowa (komenda czestotliwosci)

: Predkosc¢ zerowa, wigczajgc STOP (komenda
czestotliwosci)

7: Przekroczenie momentu obr. 1 (Pr.06-06~06-08)
8: Przekroczenie momentu obr. 2 (Pr.06-09~06-11)
9: Silnik jest gotowy

10: Ostrzezenie o niskim napieciu (LV) (Pr.06-00)
11: Sygnalizacja uszkodzenia

13: Ostrzezenie o przegrzaniu (Pr.06-15)

14: Sygnalizacja hamulca software’owego(Pr.07-00)
15: Btad sprzezenia zwrotnego PID

16: Biad poslizgu (oSL)

17: Licznik osiggnat wartos¢ koricowg zliczania
(Pr.02-20; nie powraca do 0)

18: Licznik osiggnat wartos¢ koricowg zliczania
(Pr.02-19; wraca do 0)

19: Zewnetrzna blokada (Base Block)

20: Wyjscie ostrzezenia

21: Ostrzezenie o przekroczeniu napiecia

22: Sygnalizacja funkcji ochrony o przekroczeniu
pradu

23: Sygnalizacja funkcji ochrony o przekroczeniu
napiecia

24: Zrodto pracy - zaciski wejs¢ wielofunkcyjnych

0
1
2
3: Sygnal. osiggniecia wymag. czestotl. 1 (Pr.02-22)
4
5
6

(Operation Source)

1
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Parametr Wyijasnienie Ustawienia SEEIE
Fabryczne
25: Komenda pracy do przodu (Forward)
26: Komenda do tylu (Reverse)
29: Wyjscie gdy czestotliwos$¢ >= Pr.02-34
30: Wyjscie gdy czestotliwos¢ <= Pr.02-34
31: Potgczenie Y cewek silnika (gwiazda)
32: Potgczenie A cewek silnika (trojkat)
33: Zerowa predkosé (w trybie RUN)
34: Zerowa predkosé lub tryb STOP
35: Wyjscie btedu 1(Pr.06-23)
36: Wyjscie btedu 2(Pr.06-24)
37: Wyjscie btedu 3(Pr.06-25)
38: Wyjscie btedu 4(Pr.06-26)
40: Osiggniecie predkosci (zawiera Stop)
42: Funkcja dzwigowa (Crane)
43: Wyjscie aktualnej predkosci <=Pr.02-47
44: Wyijscie niskiego pradu (uzyw. z Pr.06-71~06-73)
45: Stycznik UVW witaczony
46: Wyjscie sygnatu Master dEb
50: Sterowanie poprzez CANopen
52:Sterowanie poprzez karte komunikacyjng
66:Wyjscie logiczne A dla SO (Safety Output)
67:Poziom wejscia analogowego
(AVI lub ACI — Pr.03.44) > Pr.03-46 i < Pr.03.45
68:Wyjscie logiczne B dla SO (Safety Output)
73:Przekroczona wartos¢ momentu obrotowego 3
74:Przekroczona wartos¢ momentu obrotowego 4
~| 02-18  |Wybodr styku wyjs¢ MO i RY 0000h~FFFFh (0: N.O.; 1: N.C.) 0000
§ 02-19 Koricowa wartos¢ zliczania 0~65500 0
terminala (wraca do 0)
p 02-20 Koncowa wartos¢ zliczania 0~65500 0
terminala (nie wraca do 0)
) Wzmocnienie wyjsc¢ia cyfrowego
#0221 pe 1~55 1
_ Osiggnieta czestotliwosé 60.00/
N 02-22 progowa 1 0.00~599.00Hz 50.00
Szerokos¢ czestotliwosci
M0223 T owe 1 0.00~599.00Hz 2.00
_ Osiggnieta czestotliwosc . 60.00/
N 02-24 progowa 2 0.00~599.00Hz 50.00
Szerokos¢ czestotliwosci
N 02-25 progowej 2 0.00~599.00Hz 2.00
Poziom czestotliwosci wyj. (H)
# | 02-34 |dla aktywaciji wyj$é¢ 0.00~599.00Hz 0.00
wielofunkcyjnych
p 02-35 Wznowienie pracy po resecie 0: Wytgcz 0
btedu lub powrocie zasilania 1: Silnik ruszy gdy po resecie istnieje Komenda RUN
» 02-47 Poziom zerowej predkosci silnika (0~65535 obr/min 0
02-50 |Status wejs¢ wielofunkcyjnych Monitoruje status terminali wejs¢ wielofunkcyjnych -Déjlggyctjs
02-51 Status wyjs¢ wielofunkcyjnych Monitoruje status terminali wyjs¢ wielofunkcyjnych -Déj”c(:gyctjs
02-54 Zaplsar?a komenda c_ze_stotllwosm Tylko do odczytu Tylko do
zadanej przy wystgpieniu btedu odczytu
Czestotliwo$¢ hamowania dla _
02-58 funkeji dzwigowej 42 (Crane) 0.00~599.00Hz 0.00
V4 02-72  |Poziom wstepnego tadowania DC 0 ~ 100% 0
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P 02-73 géas cyklu wstepnego tadowania 0 ~ 100% 0
Zalaczanie zewnetrznego bledu 0: Osiagniet’a Yvartoéc’: licznika terminala, brak btedu
e . .. | EF nawyswietlaczu
4 02-81 (EF) gdy licznik terminala osiggnie 1. ~ciz niet rtosé licznika terminala. biad EF 0
dang wartosé : Osiagnigta wartosc licznika terminala, bta na
za wyswietlaczu aktywny
. 0: Wg komendy aktualnej czestotliwosci
4 02-82 I;thI;ct)I:\T/]vzr;? pc?zzztzkor\;vaejn i 1: Wg komendy zerowej czestotliwosci 0
¢ P y 2: Nastawa zgodna z Pr. 02-83
Ustawienia komendy
N 02-83  |czestotliwosci poczatkowej po 0.00 ~599.0 Hz 60.00
zatrzymaniu
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03 Parametry wejsé/wyjsé analogowych

X X X X

s . Ustawienia
Parametr Wyjasnienie Ustawienia Fabryczne
0: Brak funkcji
1: Komenda czestotliwosci
4: Wartos¢ zadana PID
03-00  Wejscie analogowe (AVI) 5: Sygnat sprzezenia zwrotnego PID 1
6: Wartos¢ wejsciowa termistora PTC
11: Wartos¢ wejsciowa czujnika - termistora
PT100
13: Wyjscie PID (Compensation value)
03-03  |Bias wejscia analogowego (AVI) | -100.0~100.0% 0
03-04 Bias wejscia analogowego (ACI) |-100.0~100.0% 0
03-07  Tryb Bias dodatni/ujemny (Avl) | 0:Brak biasu ,
1: Mnigj niz lub réwne =< bias
2: Wiecej niz lub réwne => bias
3: Absolutna warto$¢ napiecia biasu podczas 0
03-08 Tryb Bias dodatni/ujemny (ACI) obstugi
Srodka
4: Obstuguje bias w srodku
0: Wejsciowa czestotliwos¢ ujemna jest
niedozwolona. Ruch do przodu(forward) | do
Odwréé ustawienie, gdy wejscie ty’fu(feverse) jest kontrolowe}ny przez
klawiature cyfrowa lub terminal zewnetrzny.
sygnatu analogowego ma . . S ;
03-10 totliwosé Ui 1: Wejsciowa czestotliwos¢ ujemna jest 0
czgstotiiwosc ujemng dozwolona. Czestotliwos¢ dodatnia = ruch do
przodu; czestotliwos¢ ujemna = ruch do tytu.
Kierunki nie mogg by¢ przetgczone przez
klawiature cyfrowa lub terminal zewnetrzny.
Wzmocnienie wejscia
03-11 | alogowego (AVI) -500.0~500.0% 100.0
Wzmocnienie wejscia
0312 | . logowego (ACH) -500.0~500.0% 100.0
Czas filtrowania wejscia
03-15 analogowego (AVI) 0.00~20.00 sec. 0.01
Czas filtrowania wejscia
03-16 analogowego (ACI) 0.00~20.00 sec. 0.01
0: Wylacz
03-19 Nastawa przy utracie sygnatu 1: Kontynuuj operacje z ostatnig czestotliwoscig 0

wejscia analogowego 4-20 mA

2: Zwalniaj do OHz

3: Zatrzymaj natychmiast i wyswietl ACE
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X X X X X X

X X X XX

XX X X X X X

Parametr Wyijasnienie Ustawienia SEEIE
Fabryczne
0: Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)
1: Komenda czestotliwosci (Hz)
2: Predkos¢ silnika (Hz)
3: Prad wyjsciowy (RMS)
4: Napiecie wyjsciowe
5: Napiecie szyny DC
6: Wspdtczynnik mocy
7: Moc wyjsciowa
o . 9: AVI (0-10V = 0-100%)
03-20 Wyjscie wielofunkcyjne 1 (AFM) 10: ACI (4-20mA = 0-100%) 0
12: Prad Iq
13: Wartos¢ sprzezenia zwrotnego Iq
14: Prad Id
15: Wartos¢ sprzezenia zwrotnego Id
16: Napiecie w osi Vq
17: Napiecie w osi Vd
21: Wyjscie analogowe RS485
23: Wyjscie napiecia statego DC wg. Pr.03-32
Wzmocnienie wyjscia
03-21 analogowego 1 3(/,J’-\FM1) 0~500.0% 100.0
Wyjscie analogowe w kierunku 0 Abs.olutne wyjscie napiecia .
03-22 REV (AFM) 1: Wyj. odwrotne 0V; Wyj. dodatnie 0-10V 0
2: Wyj. odwrotne 5-0V; Wyj. dodatnie 5-10V
03-27  Bias wyjscia - AFM -100.00~100.00% 0.00
0: 0-10V
1: 0-20 mA (obowigzujg parametry 03-57 — 03-
03-28 |Nastawa zakresu AVI 62 ) 0
2: 4-20 mA (obowigzujg parametry 03-57 — 03-
62 )
03-32  |Poziom ustawien AFM DC 0.00~100.00% 0.00
03-35  [Czas filtracji wyjscia AFM 0.00 ~ 20.00 Sekund 0.01
) o 0: Wylacz
03-39  Wybor wejscia VR 1: Kgrr?enda czestotliwosci 1
03-40  Bias wejscia VR -100.00~100.00% 0.0
0: Brak biasu
1: Mnigj niz lub réwne =< bias
. . . 2: Wiecej niz lub réwne => bias
03-41 Bias ujemny/dodatni VR 3: Abs%lu’ina wartos¢ napiecia biasu podczas 0
obstugi srodka
4: Obstuguje bias w srodku
03-42  Wzmocnienie VR -500.0~500.0% 100.0
03-43 |Czas filtracji VR 0~2.00 sek. 0.01
03-44 Wybéf 2rédia_ ar)alogowego Al dla 11: AVI 0
funkcji 67 wyjscia MO 2: ACI
03-45 W¥§o_ki poziom Al dla funkgji 67 -100.0~100.0% 50
wyjscia MO
03-46 Nis_I'<i poziom Al dla funkcji 67 -100.0~100.0% 10
wyjscia MO
Wyb6r krzywej wejécia 0: Regularna krzywa
03-50 analogowego 1: 3-punktowa krzywa AVI (& Al10) 0
2: 3-punktowa krzywa ACI (& Al11)
03-57  INajnizszy punkt ACI Pr.03-28 # 1, 0.00~20.00mA 4.00
0358 roperelonainy nanizszy punkt g go-100,00% 0.00
03-59  Srodkowy punkt ACI Pr.03-28 # 1, 0.00~20.00mA 12.00
03-60  roperelonainy srodkowy punkt g go-100,00% 50.00
03-61 Najwyzszy punkt ACI Pr.03-28 # 1, 0.00~20.00mA 20.00
03-62 Proporcjonalny najwyzszy punkt |0.00~100.00% 100.00
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X X X X X X

ACI
03-63  |Najnizszy punkt napiecia AVI 0.00~10.00V 0.00
03-64 roporcjonainy najnizszy punkt | 444 o, 100.00% 0.00
napiecia AV
03-65  |Srodkowy punkt napiecia AVI 0.00~10.00V 5.00
) Proporcjonalny srodkowy punkt | o/ o
03-66 napiecia AV 100.0%~100.00% 50.00
03-67  |Najwyzszy punkt napiecia AVI 0.00~10.00V 10.00
) Proporcjonalny najwyzszy punkt | -
03-68 napiecia AV 100.0%~100.00% 100.00
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04 Parametry predkosci predefiniowanych

XXX XXX X X X XX

04-00 |Czestotliwos¢ predefiniowana 1 |0.00~599.0.00Hz 0.00
04-01 Czestotliwos¢ predefiniowana 2 |0.00~599.0.00Hz 0.00
04-02  |Czestotliwos¢ predefiniowana 3  |0.00~599.0.00Hz 0.00
04-03  |Czestotliwos¢ predefiniowana 4 /0.00~599.0.00Hz 0.00
04-04  Czestotliwos¢ predefiniowana 5 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-05  |Czestotliwos¢ predefiniowana 6  |0.00~599.0.00Hz 0.00
04-06  |Czestotliwos¢ predefiniowana 7 |0.00~599.0.00Hz 0.00
04-07  |Czestotliwos¢ predefiniowana 8 /0.00~599.0.00Hz 0.00
04-08  |Czestotliwos¢ predefiniowana 9 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-09  |Czestotliwos¢ predefiniowana 10 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-10  |Czestotliwos¢ predefiniowana 11 10.00~599.0.00Hz 0.00
04-11 Czestotliwos¢ predefiniowana 12 |0.00~599.0.00Hz 0.00
04-12  |Czestotliwos¢ predefiniowana 13 |0.00~599.0.00Hz 0.00
04-13  |Czestotliwos¢ predefiniowana 14 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-14  |Czestotliwosé predefiniowana 15 0.00~599.0.00Hz 0.00
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05 Parametry silnika

Parametr Wyijasnienie Ustawienia ll‘:l:t;rv;'grr‘:
0: Brak funkcji
1: Dynamiczny pomiar silnika indukcyjnego (IM)
05-00  |Automatyczne dostrajanie silnika |2: Statyczny pomiar silnika indukcyjnego (IM) 0
13: Test wysokich czestotliwosci dla silnika
synchronicznego PM
: Natezenie pradu przy petnym 1500 . .
05-01 obciazeniu silnika indukc. 1(A) 10~120% pradu znamionowego falownika #.#H#
Moc znamionowa silnika
N 05-02 indukcyjnego 1(kW) 0~655.35 kW #HH
P 05-03 Predkos¢ znamionowa silnika 0~65535 1710
indukcyjnego 1 (obr/min) 1710(60Hz 4 bieguny) ; 1410(50Hz 4 bieguny)
Liczba biegundw silnika
05-04 indukcyjnego 1 2~20 4
) Natezenie pradu przy braku
05-05 |\ cigzenia silnika indukc. 1 (A) 0~ Pr-05-01 i
: Rezystancja stojana (Rs) silnika
05-06 indukcyjnego 1 0~65.535Q itk
: Rezystancja wirnika (Rr) silnika
05-07 indukcyjnego 1 0~65.535Q i
: Indukcyjnos¢ magnetyczna (Lm)
0508 silnika indukcyjnego 1 0~6553.5mH #
: Indukcyjnos¢ stojana (Lx) silnika
05-09 indukcyjnego 1 0~6553.5mH #
) Natezenie pradu przy petnym , )
05-13 obcigzeniu silnika induke. 2 (A) 10~120% pradu znamionowego falownika #.1H#
Moc znamionowa silnika
#0814 keyinego 2 (KW) 0~655.35kW i
p 05-15 Predkos¢ znam. silnika 0~65535 1710
indukcyjnego 2 (obr/min) 1710(60Hz 4 bieguny) ; 1410(50Hz 4 bieguny)
Liczba biegunéw silnika
05-16 indukcyjnego 2 2~20 4
) Natezenie pradu przy braku
0517 obcigzenia silnika induke. 2 (A) 0~ Pr-05-13 .
Rezystancja stojana (Rs) silnika
05-18 indukcyjnego 2 0~65.535Q2 it
Rezystancja wirnika (Rr) silnika
05-19 indukcyjnego 2 0~65.535Q2 it
) Indukcyjnos¢é magnetyczna (Lm)
0520 giinika indukcyjnego 2 0~6553.5mH ##
) Indukcyjnosé stojana (Lx) silnika 5
05-21 indukcyjnego 2 0~6553.5mH ##
05-22 Wybor parametréw silnika 1/2 1: Motor 1 1
(indukcyjnych) 2: Motor 2
Czestotliwos¢ dla przetgczenia
~| 05-23 |potgczenia Y/ A silnika 0.00~599.00Hz 60.00
indukcyjnego
05-24 Przetgcznik potaczenia Y /A silnika|0: Wytgczony 0
indukcyjnego 1: Wigczony
Opoznienie przetgczania
7| 0525 potgczenia Y / A silnika 0.000~60.000 sek 0.200
Zuzycie energii silnika w
05-28 watogodzinach (W*h) Tylko do odczytu ##
Zuzycie energii silnika w
05-29  kilowatogodzinach (KW*h) Tylko do odczytu ##
w miodszym stowie (Low Word)
Zuzycie energii silnika w
05-30 kilowatogodzinach (KW*h) Tylko do odczytu ##
w starszym stowie(High Word)
05-31 Akumulacja czasu pracy silnika 00~1439 0
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(minuty)
05-32 gl:]l;;nulaCJa czasu pracy silnika 00~65535 0
e . 0: Silnik indukcyjny
05-33 gz?korr{as::;k :]ZCISUK::H%\JIZ};IL(]IEM) 1: SPM (silinik z magnesami trwatymi w stojanie) 0
gnesy 2: IPM (silinik z magnesami trwatymi w wirniku)
: Natezenie pradu przy petnym 1900 . -
05-34 obciazeniu silnika PM 0~120% pradu znamionowego silnika ##
05-35  |Moc znamionowa silnika PM 0.00~655.35kW ##
05-36  Predkos¢ znamionowa silnika PM |0~65535 obr/min 2000
05-37  |Liczba biegunéw silnika PM 0~65535 10
05-39  |Rezystancja stojana silnika PM 0.000~65.535Q2 0.000
05.40  |ndukcyjnosé osi podtuznejLd 5 4 g5 350K 0.00
silnika PM
05.41 | Indukcyjnosé osi poprzecznejLa g 6 _g55 35mH 0.00
silnika PM
05-43  |Parametr Ke silnika PM 0~6553.5 (Jednostka: /1000 obr/min) 0
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06 Parametry funkcji ochronnych

Parametr Wyijasnienie Ustawienia g:tsrv;'zrr‘":

06-00 |P0Ziom zbyt niskiego napigcia 115/ 230V: 150.0~220.0 Vdc 180.0
wejsciowego (Lv) 460V: 300.0~440.0 Vdc 360.0
Ochrona przed zadziataniem 0: Brak funkgiji 380.0

06-01  blokady przepieciowej (ov) 115V / 230V: 0.0~450.0Vdc 760.0
(Stall Prevention) 460V: 0.0~900.0Vdc '

. . 0: Standardowa ochrona przed zadziataniem
Tryb ochrony przed zadziataniem L ! )
06-02 blokady przeciwprzepieciowej (ov) blokady przepieciowej (stall prevention) 0
: 1:Inteligentna ochrona przed zadziataniem
(Stall Prevention) S : X
blokady przepieciowej (stall prevention)
Oovonspro aszanon N i IS0 002

06-03  |blokady przecigzeniowej (oc) , oo ;

podczas przyspleszania Duze obcigzenie: 0~200%(100% odpowiada 180
prgdowi znamionowemu silnika )
Ochrona przed zadziataniem Normalne obcigzenie: 0~150% (100 %

06-04 |plokady przeciazeniowej (oc) odpowiada prgdowi znamionowemu silnika) 120
podczas pracy z ustalong Duze obcigzenie: 0~200%(100% odpowiada 180
predkoscig pradowi znamionowemu silnika )

0: aktualny czas przyspieszenia/hamowania
) 1: 1 czas przyspieszenia’hamowania
Wybor czasu przysp. ) . . .
: . 2: 2 czas przyspieszenia’hamowania
/hamow. przy zadziataniu blokady |’ . . .

06-05 3: 3 czas przyspieszenia/lhamowania 0

podczas pracy z ustalong ) . . .
- 4: 4 czas przyspieszenia’hamowania

predkoscig ) .
5: automatycznie ustaw. czas
przyspieszenia/hamow.
0: Brak funkcji
1: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy ze statg predkoscig - po wykryciu

; ; ; kontynuacja pracy

D2|a:(an|e falpwnlka pot 2: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas

06-06 |Preexroczeniu momentu pracy ze stalg predk. - po wykryciu zatrzymanie 0
obrotowego (silnik 1) pracy )

3: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy - po wykryciu kontynuacja pracy
4: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy - po wykryciu zatrzymanie pracy

06-.07 |Poziom detekcji przekroczenia  |110~250% (100% odpowiada pradowi 120

momentu obrotowego (silnik 1) znamionowemu silnika)
Czas detekcji przekroczenia
06-08 | omentu obrotowego (silnik 1) 0.0~60.0 sec. -
0: Brak funkgiji
1: Wykrywanie przekr. momentu obr. Podczas
pracy ze
statg predk., po wykryciu kontunuj prace.
Dziatanie falownika po 2: Wykrywanie przekr. momentu obr. Podczas
przekroczeniu momentu pracy ze

06-09 . . . . 0
obrotowego (silnik 2) statg predk., po wykryciu zatrzymaj operacje.

3: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas

pracy,

po wykryciu kontynuuj operacje

4: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas

pracy, po wykryciu zatrzymaj operacje
Poziom detekcji przekroczenia 10~250% (100% odpowiada pradowi

06-10 o ; o 120
momentu obrotowego (silnik 2) znamionowemu silnika)
Czas detekcji przekroczenia

06-11  Imomentu obrotowego (silnik 2) 0.0~60.0 sec. 0.1
Wybdr elektronicznego 0: Silnik z inwerterem (z zewnetrznym

06-13 przekaznika termicznego chtodzeniem) 2

(silnik 1)

1: Standardowy silnik (wentylator zamocowany
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Siédmy najnowszy kod btedu
(14-70)

Osmy najnowszy kod btedu
(14-71)

Dziewiagty najnowszy kod btedu
(14-72)

Dziesigty najnowszy kod btedu
(14-73)

6: Przekr. pradu podczas zatrzymania (ocS)

7: Przekr. pradu podczas przyspieszania (ovA)

8: Przekr. pradu podczas hamowania (ovd)

9: Przekr. pradu podczas pracy z ustalong

predkoscig (ovn)

10: Przekr. napiecia podczas zatrzymania (ovS)

11: Zbyt niskie napiecie podczas przyspieszania

(LvA)

12: Zbyt niskie napiecie podczas hamowania

(Lvd)

13: Zbyt niskie napiecie podczas pracy z

ustalong predkoscig (Lvn)

14: Zbyt niskie napiecie podczas zatrzymania

(LvS)

15: Zabezpieczenie przed utratg fazy (orP)

16: Przegrzanie IGBT (oH1)

18: tH10 (TH1 otwarty: btad przegrzania IGBT)

21: Przecigzenie silnika (oL)

22: Elektroniczny przekaznik termiczny 1 (EoL1)

23: Elektroniczny przekaznik termiczny 2 (EoL2)

24: Przegrzanie silnika (oH3)

26: Przekroczenie momentu obr. 1 (ot1)

27: Przekroczenie momentu obr. 2 (ot2)

28: Niskie natezenie pradu (uC)

31: Btad odczytu z pamieci (cF2)

33: Btad wykryw. natezenia fazy U (cd1)

34: Btad wykryw. natezenia fazy V (cd2)

35: Btad wykryw. natezenia fazy W (cd3)

36: Btad wykryw. natezenia na zaciskach (HdO)

37: Btad wykryw. przekroczenia natezenia (Hd1)

40: Auto tuning error (AUE)

41. Utrata sprzezenia zwrotnego PID (AFE)

48. Utrata pradu z wejscia analogowego (ACE)

49. Zewnetrzny btad wejscia External Fault (EF)

50: Stop awaryjny(EF1)

51: Blokada zewnetrzna Base Block (bb)

52: Btad hasta (Pcod)

54: Btad komunikacji (CE1)

55: Btad komunikacji (CE2)

56: Btad komunikacji (CE3)

57: Btad komunikacji (CE4)

58: Zbyt dtugi czas oczekiwania na potgczenie
(CE10)

61: Btad przet. potaczenieY /potgczenie/\ (ydc)

62: Btad funkcji odzyskiwania energii hamowania

(dED)

72: Btad kanatu 1 STO (S1~DCM): btad petli

bezpieczenstwa (STL1)

76: Bezpieczne wylgczenie momentu (STo)

Parametr Wyijasnienie Ustawienia SEEIE
Fabryczne
na watku silnika)
2: Wylgczone
Elektroniczna charakterystyka
06-14 4 ermiczna silnika 1 30.0~600.0s 60.0
06-15 Wartosc¢ progowa ostrzezenia o 0.0~110.0°C 85.0
przegrzaniu (OH)
06-16  .0ziom ochrony przed utykiem o 4440/ pr06-03, Pr.06-04) 50
(Stall Prevention limit level)
06-17  |Ostatni kod btedu 0: Brak zapisanych btedéw 0
06-18 Przedostatni kod btedu 1: Przekr. pragdu podczas przyspies_zania (ocA) 0
06-19 Trzeci najnowszy kod b{edu 2: Przekr. prqdu pOdczaS hamowania (OCd) 0
06-20  Czwarty najnowszy kod btedu 3: Ijjrlfel’«.. pEadu)podczas pracy z ustalong 0
06-21  |Piaty najnowszy kod btedu predkoscig (och) 0
06-22  |Szobsty najnowszy kod biedu 4: Blad uziemienia (GFF) 0




X X X X
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Parametr Wyijasnienie Ustawienia SEEIE
Fabryczne
77: Btad kanatu 2 STO (S2~DCM): btad petli
bezpieczenstwa (STL2)
78: Btad wewnetrznej petli STO (STL3)
79: Przekroczenie natezenia w fazie U (Aoc)
80: Przekroczenie natezenia w fazie V (boc)
81: Przekroczenie natezenia w fazie W (coc)
82: Utrata wyjscia fazy U (oPL1)
83: Utrata wyjscia fazy V (oPL2)
84: Utrata wyjscia fazy W (oPL3)
87: Przecigzenie falownika przy niskiej
czestotliwosci (oL3)
89: Btad detekcji poczatkowej pozycji wirnika
(RoPd)
140: Btad GFF po zatgczeniu tranzystoréw mocy
(Hd6)
141: Btad GFF po zasileniu falownika (b4GFF)
142: Btad Auto tuning 1 (DC test stage) (AUE1)
143: Btad Auto tuning 2 (High frequency test
stage)
(AUE2)
144: Btad Auto tuning 3 (Rotary test stage)
(AUE3)
06-23  |Ustawienie wyjscia btedu 1 0~65535(sprawdz w tabeli bitéw kod btedu) 0
06-24  Ustawienie wyjscia btedu 2 0~65535(sprawdz w tabeli bitéw kod btedu) 0
06-25 |Ustawienie wyjscia btedu 3 0~65535(sprawdz w tabeli bitow kod btedu) 0
06-26  Ustawienie wyjscia btedu 4 0~65535(sprawdz w tabeli bitéw kod btedu) 0
0: Silnik z inwerterem (z zewnetrznym
Wybér elektronicznego chtodzeniem)
06-27  przekaznika termicznego 2 1: Standardowy silnik (wentylator zamocowany 2
(silnik 2) na watku silnika)
2: Wytaczone
Elektroniczna charakterystyka
06-28  iormiczna silnika 2 30.0~600.0s 60.0
0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
06-29  |TTYb pracy po przekroczeniu 1: Ostrzezenie i hamowanie rampg 0
) poziomu PTC (Pr 06-30) 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
3: Brak ostrzezenia
06-30  Poziom PTC 0.0~100.0% 50.0
Komenda czestotliwosci
06-31  |bodczas wystgpienia awarii 0.00~599.99 Hz Tylko do odczytu
Czestotliwos¢ wyjsciowa
06-32 podczas wystgpienia awarii 0.00~ 599.99 Hz Tylko do odczytu
) Napiecie wyjsciowe 5
06-33 podczas wystgpienia awarii 0.0~6553.5V Tylko do odczytu
Napiecie szyny DC
06-34 podczas wystgpienia awarii 0.0~6553.5V Tylko do odczytu
: Prad wyjsciowy
06-35 podczas wystgpienia awarii 0.00~655.35 Amp Tylko do odczytu
Temperatura IGBT .
06-36 podczas wystgpienia awarii 0.0~6553.5°C Tylko do odczytu
Temperatura kondensatorow o
06-37 podczas wystgpienia awarii 0.0~6553.5 °C Tylko do odczytu
Predkos¢ silnika w obr/min
06-38 podczas wystgpienia awarii 0~65535 Tylko do odczytu
06-40  otatus wejsé wielofunkcyjnych 554, prppy Tylko do odczytu
podczas wystgpienia awarii
06-41  otatus wejsé wielofunkeyjnych 5544, rrpey Tylko do odczytu
podczas wystapienia awarii
06-42  Otatus napedu podczas 0000h~FFFFh Tylko do odczytu

wystgpienia awarii
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Parametr Wyijasnienie Ustawienia SEEIE
Fabryczne
] - 0: zatrzaskiwanie btedu STO
06-44  Wybor zatrzaskiwania btedu STO 1: bez zatrzaskiwania bledu STO 0
Postepowanie w przypadku (1) gs:rze?en!e ' Eontynuagja pracy
06-45  wykrycia utraty fazy 2: Ostrzegen!e : hamowan!e rant;_pq . 3
wyjsciowej (OPHL) : Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
3: Brak ostrzezenia
06-46 |CZas podirzymania utraty fazy g 554 g5 535 0.500
wyjsciowej do wystgpienia alarmu
06-47  oziom natezenia dla detekcji |y 1100 00% 1.00
utraty fazy wyjsciowej
Czas hamowania DC
06-48 |podczas utraty fazy 0.000~65.535s 0.100
wyjsciowej
) 0: Wyltgczony
06-49  Automatyczny reset LvX 1: Wiaczony 0
Postepowanie w przypadku L .
06-53 wykr?/?;ia utraty fagy g (1) 8s:rzegen!e : Eamowan!e rarrt;pq . 0
wejsciowej (OrP) : Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
0: stata warto$¢ pradu znamionowego
i ograniczanie fali nosnej przez kontrole pradu
Ochrona poprzez i temperatury
06-55  |obnizanie wartosci 1: Stata czestotliwos¢ nosna i ograniczenie 0
znamionowych natezenia pragdu przez ustawienia fali nosnej
2: State natezenie pragdu znamion.
(tak jak w pkt.0), ale mniejszy limit natezenia
06-56  |1-szy poziom detekcji -PT100 0.000~10.000V 5.000
06-57  2-gi poziom detekcji -PT100 0.000~10.000V 7.000
06-58 |- 1100 Poziom 1 ochrony 0.00~599.99Hz 0.00
czestotliwosciowej
06-59 PT1.00 - Czas opoznienia wykrycia 0~6000 sekund 60
poziomu detekcji
: Poziom natezenia, programowej 0.0~6553.5 %
06-60  etekcji GFF 60.0
Czas filtrowania programowej 0.0~6553.5 %
06-61 jetekcji GFF 0.10
06-63 gzn?)s wystapienia ostatniego bledu o _ggsa5 i Tylko do odczytu
06-64 (Crﬁi":]su;’;g’“ap'e”'a ostatniego biedu 4439 minuty Tylko do odczytu
06-65 CZas wystapienia przedostatniego o _grsar gn; Tylko do odczytu
btedu (dni)
_ Czas wystgpienia przedostatniego |, _ .
06-66 bledu (minuty) 0~1439 minuty Tylko do odczytu
Czas wystgpienia trzeciego od _ .
06-67 korica bledu (dni) 0~65535 dni Tylko do odczytu
_ Czas wystgpienia trzeciego od _ .
06-68 korica bledu (minuty) 0~1439 minuty Tylko do odczytu
_ Czas wystgpienia czwartego od _ .
06-69 korica bledu (dni) 0~65535 dni Tylko do odczytu
: Czas wystgpienia czwartego _ .
06-70 od korica bledu (minuty) 0~1439 minuty Tylko do odczytu
06-71 Usta\_Nlepla niskiego poziomu 0.0 ~ 6553.5 % 0.0
natezenia
06.72  (CZas wykrycia niskiego 0.00 ~ 655.35s 0.00
poziomu natezenia
0: Brak funkgiji
Postepowanie brzv wvkrveiu 1: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
06-73 gpov przy WyKry 2: Ostrzezenie i hamowanie rampg z 2-gim 0
zbyt niskiego natezenia i
czasem hamowania
3: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
06-90 %3S Wystapienia pigtego od 0~65535 dni Tylko do odczytu

konca btedu (dni)
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) Czas wystgpienia pigtego od _ .

06-91 korica bledu (minuty) 0~1439 minuty Tylko do odczytu
) Czas wystgpienia sz6stego od _ .

06-92 korca bledu (dni) 0~65535 dni Tylko do odczytu
) Czas wystgpienia széstego od N .

06-93 korica bledu (minuty) 0~1439 minuty Tylko do odczytu
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07 Parametry Specjalne

X

X X X X X

X X X X

Parametry Wyijasnienie Ustawienia SEEIEE
Fabryczne
07-00 Poziom zatgczenia rezystora 230V: 350.0~450.0Vdc 370.0
hamowania 460V: 700.0~900.0Vdc 740.0
07-01  |Poziom prgdu hamowania DC 0~100% znamionowego pradu falownika 0
Czas hamowania DC podczas
07-02 | - uchu 0.0~60.0s 0.0
Czas hamowania DC podczas
07-03 zatrzymania 0.0~60.0s 0.0
: Punkt aktywacji hamowania DC
07-04 podczas zatrzymania 0.00~600.00Hz 0.00
07-05 Procentowy wzrost napiecia 1~200% 100
0: Zatrzymanie pracy.
1: Praca kontynowana, po powrocie zasilania
; ; ; i~ [poszukiwanie predkosci silnika od czestotliwosci
P 07-06 Pogteppwame po chwilowej utracie zadane] 0
zasilania 5. p . I
: Praca kontynowana, po powrocie zasilania
poszukiwanie predkosci silnika od czestotliwosci
minimalne;j
Maksymalny dopuszczalny czas
Y| 0707 aniku zasilania 0.1~20.0s 20
~| o708 CZas blokady napedu przy 0.1~5.0s 0.5
poszukiwaniu predkosci
: Ograniczenie pradu przy
7| 0709 poszukiwaniu predko$ci 20~200% 100
0: Zatrzymanie pracy
; ; 1: Poszukiwanie predkosci silnika od aktualnej
P 07-10 Eitéztfigowanle przy restarcie po czestotliwosci 0
2: Poszukiwanie predkosci silnika od
czestotliwosci minimalnej
V4 07-11 llo$¢ prob auto-restartu po btedzie (0~10 0
0: Wytagczony
1: Poszukiwanie predkosci silnika od
P Ki ; dkosci pod maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej
V4 07-12 roozsrﬁléhzvanle predkosct podezas 2: Poszukiwanie predkosci silnika od startowej 0
czestotliwosci silnika
3: Poszukiwanie predkosci silnika od minimalnej
czestotliwosci wyjsciowej
0: Wylgcz
1: dEb z automatycznym przyspieszaniem /
automatycznym hamowaniem. Po przywréceniu
Wybér czasu hamowania po zasilania w trakcie btedu dEb, naped kontynuuje
chwilowej utracie hamowanie i wyswietla btad dEb.
07-13 Lo . ) o . 0
zasilania (funkcja 2: dEb z automatycznym przy$pieszaniem /
dEb) automatycznym hamowaniem. Po przywréceniu
zasilania w trakcie btedu dEb, naped
przyspiesza do predkosci zadanej i resetuje biad
dEb.
Czas przytrzymania
07-15 podczas przyspieszania 0.00 ~ 600.00s 0.00
: Czestotliwos¢ przytrzymania
07-16 podczas przyspieszania 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
Czas przytrzymania
07-17 podczas hamowania 0.00 ~ 600.00sec 0.00
Czestotliwos¢ przytrzymania
07-18 podczas hamowania 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
0: Wentylator zawsze wigczony
” 07-19 Kontrola pracy wentylatora 1: Wentylator z_a’faczany po kom(_and2|e START, 3
wytgczany 1 minute po wykonaniu komendy
STOP




Podsumowanie ustawien parametréw | Seria ME300

C . Ustawienia
Parametry Wyijasnienie Ustawienia Fabryczne
2: Wentylator zatgczany po komendzie START,
wylgczany po wykonaniu komendy STOP
3: Wentylator uruchamia sie w momencie, gdy
tranzystory IGBT osiagng temperature 60°C.
5: Wentylator wigcza sie / wytgcza, gdy naped
AC pracuje / zatrzymuje sie i pozostaje w
trybie czuwania przy zerowej predkosci
0: Zatrzymanie wybiegiem.
1: Zatrzymanie zgodnie z 1-szym czasem
hamowania.
2: Zatrzymanie zgodnie z 2-gim czasem
. . . hamowania.
V4 07-20 Stop awaryjny (EF) i wy'bor trybu 3: Zatrzymanie zgodnie z 3-cim czasem 0
wymuszenia zatrzymania. hamowania
4: Zatrzymanie zgodnie z 4-tym czasem
hamowania.
5: Hamowanie systemowe
6: Hamowanie automatyczne
07-21 Funkcja autgmatyczpego 0: Wytgczona 0
oszczedzania energii 1: Wigczona
07-22  Wzmocnienie oszczedzania energii10~1000% 100
: : . |0: Funkcja AVR wigczona
#0723 E;Si';%;a“mmatycz”ej regulacii 1! E inkeja AVR wylaczona 0
2: Funkcja AVR nieaktywna podczas hamowania
Czas filtrowania kompensacji
Vé 07-24  |momentu obrotowego (tryb U/f 0.001~10.000 sec 0.050
oraz SVC)
Czas filtrowania kompensacji
Y0725 gizgu (tryb UJf oraz SVC) 0.001~10.000 sec 0.100
Wzmocnienie kompensacji
IM: 0 — 10 (gdy Pr.05-33 = 0)
N 07-26 momentu obrotowego (tryb U/f ) a 0
oraz SVC) PM: 0 — 5000 (gdy Pr.05-33 = 1 lub 2)
Wzmocnienie kompensacji
Y0727 lizgu (tryb UJf oraz SVC) 0.00~10.00 0.00
~| 07-29 Poziom odchylenia poslizgu 0.0~100.0% 0
o 07-30  [Czas detekcji odchytek poslizgu  |0.0~10.0s 1.0
0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
p 07-31 Postepowanie w przypadku 1: Ostrzezenie i hamowanie z rampg 0
) przekroczenia poslizgu 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
3: Brak ostrzezenia
p 07-32 Wspotczynnik Ifor_npensaql udarow 0~10000 1000
pradowych w silniku
Czas resetu proby
» 07-33 automatycznego restartu po _ 60.0
bledach (Pr. 07-11) 0.1~120.0s
07-43 Liczba okreséw PWM do 1
wyliczenia $redniej czestotliwosci |1-100
07-44 Okres sygnatu PWM sterujgcego 1
czestotliwoscia. 1-2000 ms
o 07-62  \Wzmocnienie dEb 0~65535 8000
p 07-71 Wzmocnienie kompensacji IM: 0~10 (gdy Pr. 05-33 = 0) 1
momentu (silnik 2) PM: 0~5000 (gdy Pr. 05-33 =1 lub 2)
Wzmocnienie kompensacji 0.00~10.00
Y1072 glizgu (silnik 2) (Domysinie 1 w trybie SVC) 0.00
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08 Parametry regulatora PID

X X X X X

X X

XX X X X X X

X X

C . Ustawienia
Parametry Wyijasnienie Ustawienia Fabryczne
0: Brak funkcji
1: Ujemna petla sprzezenia zwrotnego PID:
sygnat analogowy (Pr. 03-00)
Sygnat sprzezenia 4: Dodatnia petla sprzezenia zwrotnego PID:
08-00  [zwrotnego regulatora sygnat analogowy (Pr. 03-00) 0
PID 7: Ujemna petla sprzezenia zwrotnego PID:
sygnat z protokotu komunikacyjnego
8: Dodatnia petla sprzezenia zwrotnego PID:
sygnat z protokotu komunikacyjnego
08-01 Wzmocnienie czionu 0.0~500.0 (Kiedy Pr. 08-23 bi1 = 0) 1.00
proporcjonalnego (P) 0.00~500.00 (Kiedy Pr. 08-23 bit1 = 1) '
08-02  [Czion catkujacy (1) 0.00~100.00 s 1.00
08-03  |Czton rézniczkujacy (D) 0.00~1.00 s 0.00
Goérne ograniczenie cztonu
08-04 calkujacego 0.0~100.0% 100.0
Ograniczenie czestotliwosci
08-05 sygnatu PID 0.0~100.0% 100.0
08-06 | /Vartosc sprzezenia zwrotnego PID| 5, 19~200.00 0.00
z protokotu komunikacyjnego
08-07  |Czas opdznienia PID 0.0~25s 0.0
) Czas wykrywania btednego
08-08 sygnatu sprzezenia zwrotnego 0.0~3600.0 s 0.0
0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
Postepowanie po wykryciu 1: Ostrzezenie i hamowanie rampg
08-09  btednego sygnatu sprzezenia 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem 0
zwrotnego 3: Ostrzezenie i utrzymanie pracy z ostatnig
czestotliwoscig
08-10  (Czestotliwos¢ uspienia 0.00 ~ 599.00Hz 0.00
08-11 Czestotliwos¢ wzbudzenia 0.00 ~ 599.00Hz 0.00
08-12  |Czas uspienia 0.0 ~ 6000.0s 0.0
08-13  |Poziom odchylenia PID 1.0 ~ 50.0% 10.0
08-14  |Czas odchylenia PID 0.1~300.0s 5.0
_ Czas filtracji sygnatu sprzezenia
08-15 zwrotnego PID 0.1~300.0s 5.0
08-16  |Wybor kompensacji PID 0: Wg. ustawionych parametrow 0
1: Wejscie analogowe
08-17  |Kompensacja PID -100.0~+100.0% 0
Ustawienia zrodfa dla 0: Sygnat wyjsciowy PID
08-18 R : o 0
funkcji uspienia 1: Sygnat sprzezenia zwrotnego PID
0g-1g |G0rne ograniczenie 0.0~200.0% 50.0
catkowania podczas uspienia
. 0: Struktura szeregowa
08-20  Wybor trybu PID 1: Struktura réwnolegta 0
Zezwolenie PID na zmiane 0: Kierunek pracy moze by¢ zmieniony
08-21 : . . ; co 0
kierunku pracy napedu 1: Kierunek pracy nie moze by¢ zmieniony
08-22 Czas op6znienia wzbudzenia 0.00~600.00s 0.00
Bit 0 = 1, praca PID w przeciwnym kierunku
zgodnie z nastawami Pr. 00-23.
Bit 0 = 0, praca PID w przeciwnym kierunku
) zgodnie z obliczong warto$cig PID. 2
08-23 Flaga kontrolna PID Bit 1 = 1, Wzmocnienie cztonu proporcjonalnego Bit1=1)
(Kpp) ma dwa miejsca po przecinku
Bit 1 = 0, wzmocnienie czlonu proporcjonalnego
(Kpp) ma jedno miejsce po przecinku
08-26 Ograniczenie ko_mendy WYJSCiowe] 5 4_100.0 % 100.0
PID (ograniczenie tylne)
08-27 Czas przysp./hamow. komendy 0.00~655.35 s 0.00

PID
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) Wartos¢ zwrotna sygnatu
08-61 rzeczywistego PID 1.0-99.9 99.9
0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
1: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
2: Ostrzezenie i hamowanie z rampg
. : 3: Hamowanie rampg i préba restartu po czasie
) Postepowanie po wykryciu ; ) -y .
08-62 blednego poziomu odchylenia PID usta\fwopym w I?r.QS 63 (bez wyswietlania 0
btedow i ostrzezen)
4: Hamowanie rampg i préba restartu po czasie
ustawionym w Pr.08-63. llo$¢ restartow
ustawiona w Pr.08-64
) Opédznienie restartu po wykryciu _
08-63 btedu poziomu odchylenia PID 1-9999s 60
) Liczba ponownych uruchomien
v 0864 po btedzie poziomu odchylenia pip? ~ 1000 razy 0
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09 Parametry komunikacyjne

s . Ustawienia
Parametry Wyijasnienie Ustawienia Fabryczne
V4 09-00 |Adres komunikacyjny COM1 1~254 1
o 09-01 Predkos¢ transmisji COM1 4.8~38.4 Kbps 9.6
_ _ 0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
¥ 09-02 Postepowanie przy biedzie 1: Ostrzezenie i hamowanie rampg 3
transmisji COM1 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
3: Brak ostrzezenia i kontynuacja pracy
Czas detekcji utrat
PP 0903 omunikadii CoM1 0.0~100.0s 0.0
1: 7N2 (ASCII)
2: TE1 (ASCII)
3: 701 (ASCII)
4: 7TE2 (ASCII)
5: 702 (ASCII)
6: 8N1 (ASCII)
7: 8N2 (ASCII)
8: 8E1 (ASCII)
4 09-04 Protokdt komunikacyjny COM1 9: 801 (ASCII) 1
10: 8E2 (ASCII)
11: 802 (ASCII)
12: 8N1 (RTU)
13: 8N2 (RTU)
14: 8E1 (RTU)
15: 801 (RTU)
16: 8E2 (RTU)
17: 802 (RTU)
V4 09-09 |Czas opdznienia odpowiedzi 0.0~200.0ms 2.0
p 09-10 Zapamietana czgstqtliwoéé zadana 0.00~599 00Hz 60.00
przed utratg zasilania
V4 09-11 Blok parametréw 1 0~65535 0
V4 09-12 Blok parametréw 2 0~65535 0
o 09-13 Blok parametréw 3 0~65535 0
o 09-14 Blok parametréw 4 0~65535 0
o 09-15 Blok parametréw 5 0~65535 0
o 09-16 Blok parametréw 6 0~65535 0
o 09-17 Blok parametréw 7 0~65535 0
o 09-18 Blok parametréw 8 0~65535 0
V4 09-19 Blok parametréw 9 0~65535 0
V4 09-20 Blok parametréw 10 0~65535 0
V4 09-21 Blok parametréow 11 0~65535 0
V4 09-22 Blok parametréow 12 0~65535 0
V4 09-23 Blok parametréw 13 0~65535 0
V4 09-24 Blok parametréw 14 0~65535 0
V4 09-25 Blok parametréw 15 0~65535 0
» 09-26 Blok parametréw 16 0~65535 0
. . .. |0: Pierwsza metoda dekodowania (20xx
09-30 Metoda dekodowania komunikacji 1: Druga metoda dekodowania (60(xx) ) 1
0: Modbus 485
Ustawienia portu komunikacyjnego -21: Pompa Master
09-31 COM1 -22: Pompa Slave 1 0
-23: Pompa Slave 2
-24: Pompa Slave 3
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10 Parametry petli sprzezenia zwrotnego kontroli predkosci

Ustawienia typu wejscia 0- Wytacz
V4 10-16 impulsowedo 5: Jednofazowe wejscie impulsowe 0
P 9 6: Wejscie sygnatu PWM
10-29  |Gorny limit dewiacji czestotliwosci |0.00~100.00Hz 20.00
1RO . :
10-31  Tryb I/F, komenda natezenia &))1 50% (Prad znamionowy napedu wyrazony w 40
Przepustowos$¢ obserwatora (PM
10-32  |Sensorless) dla stref wysokich 0.00~600.00Hz 5.00
predkosci
. Wzmocnienie dolnoprzepustowego -
10-34 filtra obserwatora (PM Sensorless) 0.00~655.35 1.00
10-42 Wartoslp poczgtkowego impulsu 0.0~3.0 10
detekcji kata
10-49 ~ (©Zas zerowego napiecia podezas 5 100~60.000 s. 00.000
startu napedu
10-51 Czestotliwos¢ iniekgiji 0~1200 Hz 500
1052 Napiecie iniekcji 0.0~200.0 V oY
0: Wytgczone
1: Ya znamionowego pradu przyciggajacego do
. . . pozycji zera stopni
10-53 Metoda detekcji pozydji 2: Iniekcja wysokich czestotliwosci (High 0
frequency injection)
3: Iniekcja impulsowa (Pulse Injection)
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11 Zaawansowane parametry
Nastawy regulatora predkosci ASR (Adjust Speed Regulator)

bit 3: Zamknieta kompensacja czasu jatowego
” 11-00 Kontrola systemu bit 7: Zapamietuj lub nie czestotliwo$é 0
] 0: 2-fazowy
1-41 Wybor trybu PWM 2: Przestrzen wektorowa 2
~ it1— ie FWD/REV
11-42  |Systemowe flagi kontrolne 82?:m2’::rllj lg;_ggmz) sterowanie / z 0000h
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12 Parametry funkcyjne

Parametry Wyijasnienie Ustawienia ll‘:l:tsr\’;g?":
p 12-00 Poziom_ odchylenia wartosci 0-100% 0
zadanej
P 12-01 Czas w_ykryC|a odchylenia wartosci 1-9999 s 10
zadanej
) Poziom kompensacji wycieku
a0 ey 0- 50 % 0
P 12-03 Wykrywanie zmiany wycieku 0: Wytgczone 0
cieczy 0 —100%
) . . ; 0: Wylaczone
V4 12-04  |Ustawienie czasu wycieku cieczy 01-100s 0.5
) L 0: Wylagczone
12-05  [Tryb sterowania wielopompowego 1. Czasowe przetaczanie pomp 0
2: Tryb kaskadowy
12-07 ~ (CZas pracy pompy w trybie 1-65535 (minuty) 60
czasowego przetgczania pomp
12-08  [Czestotliwos¢ przetgczania pomp 0.00 Hz - FMAX 60.00
12-09  |Opdznienie przy zatgczaniu pompy 0.0 — 3600.0 s 1.0
) Czestotliwos¢ zatrzymywania
12-10 przetaczania pomp 0.00 Hz - FMAX 48.00
12-11 Opdznienie przy odigczaniu pompy|0.0 ~ 6000.0s 1.0
12-12  |Czestotliwos¢ odtgczania pomp 0.00 Hz - FMAX 0.00
bit0: Przetgczenie na alternatywng pompe.
0: Zatrzymaj wszystkie pompy
1: Przetacz na alternatywng pompe
bit1: Oczekiwanie lub zatrzymanie po
: : zresetowaniu.
12-13  |Postepowanie przy btedzie pompy 0: Oczekiwanie po resecie . 1
1: Stop po resecie.
bit2: Uruchomienie pompy po wystagpieniu btedu.
0: Nie uruchamiaj.
1: Wybierz alternatywng pompe
_ . NP 0: Wedtug identyfikatora pompy
12-14  Wybdr kolejnosci rozruchu pompy 1 Wedhug czasu dziatania 1
Czas pracy pompy nadrzednej
12-15  \w trybie czasowego przetgczania (0.0 - 360.0 s 60.0
pomp
0: Uzyj biezgcego ustawienia (domysine),
odchylenia od wartosci sprzezenia zwrotnego
12-16 Ustawienia poziomu sprzezenia  |powodujg btad. 0
zwrotnego (Pr.08-13) PID 1: Ustaw procentowg wartos¢ fizyczna,
odchylenia od fizycznej wartosci rzeczywistej
powodujg btad.
12-90  Czestotliwos stopu prostego 5 o _ 599 o 1z 0.00
pozycjonowania 0
12-21 Czest_otllwosc _stopu prostego 0.00 — 599.0 Hz 50
pozycjonowania 1
12-pp  Czestotliwosc stopu prostego 5 o _ 599 o 1z 10.00
pozycjonowania 2
12-23 Czest_otllwosc _stopu prostego 0.00 — 599.0 Hz 20.00
pozycjonowania 3
12-04 ~ Czestotliwos stopu prostego | o _ 599 o iz 30.00
pozycjonowania 4
12-05  Czestotliwosé stopu prostego | o _ 599 o 1z 40.00
pozycjonowania 5
12-06  Czestotliwosé stopu prostego | o _ 599 o iz 50.00
pozycjonowania 6
12-g7  Czestotliwos stopu prostego | o _ 599 o Hz 60.00
pozycjonowania 7
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C . Ustawienia
Parametry Wyijasnienie Ustawienia Fabryczne
) Opoznienie stopu prostego _
12-28 pozycjonowania 0 0.00 — 600.00 s 0.00
1209 ~ OPOZnienie stopu prostego 0.00 - 600.00 s 0.00
pozycjonowania 1
12-30 ~ OPOSZnienie stopu prostego 0.00 — 600.00 s 0.00
pozycjonowania 2
12-31  [Opoznienie stopu prostego 0.00 — 600.00 s 0.00
pozycjonowania 3
12-32  |OpOznienie stopu prostego 0.00 — 600.00 s 0.00
pozycjonowania 4
12-33  OPOZnienie stopu prostego 0.00 — 600.00 s 0.00
pozycjonowania 5
12-34  OPOSZnienie stopu prostego 0.00 — 600.00 s 0.00
pozycjonowania 6
12-35 ~ OPOZnienie stopu prostego 0.00 — 600.00 s 0.00
pozycjonowania 7
0: Wyltaczony
1: Wykonaj jeden cykl programu
2: Ciaggte wykonywanie programu
) . 3: Wykonaj jeden cykl programu krok po kroku
12-40 Tryb automatyczny (Multi-Speed) 4: Wykonuj w sposoéb ciagty jeden cykl programu 0
krok po kroku
5: Wylgcz dziatanie automatyczne, ustawienie
kierunku przy wielostopniowej predkosci 1 do 7
bit 0 — bit 7 (0: FWD RUN, 1: REV RUN)
bit 0: Kierunek gtéwnej predkosci
automatycznego dziatania
bit 1: Kierunek 1. predkosci dla Pr.04-00
12-41 Tryb kierunku dziatania predkosci bit 2: Kierunek 2. predkosci dla Pr.04-01 0
predefiniowanych bit 3: Kierunek 2. predkosci dla Pr.04-02
bit 4: Kierunek 2. predkosci dla Pr.04-03
bit 5: Kierunek 2. predkosci dla Pr.04-04
bit 6: Kierunek 2. predkosci dla Pr.04-05
bit 7: Kierunek 2. predkosci dla Pr.04-06
12-42 UstaW|e_n|e czasu gtéwnej 0— 65500 s 0
czestotliwosci
Ustawienie czasu pierwszej
12-43 oredkosci 0-65500s 0
12-44  |Ustawienie czasu drugiej predkosci| 0 — 65500 s 0
12-45 Ustawign_ie czasu trzeciej 0 — 65500 s 0
predkosci
12-46 Ustawn?n_le czasu czwartej 0 — 65500 s 0
predkosci
12-47  |Ustawienie czasu pigtej predkosci | 0 — 65500 s 0
12-48 Ustawign_ie czasu sibdmej 0 — 65500 s 0
predkosci
12-49  |Ustawienie czasu 6smej predkosci| 0 — 65500 s 0




Podsumowanie ustawien parametréw | Seria ME300

13 Parametry Makr

0: Wytaczone

1: Parametry uzytkownika
3: Wentylator 0
4: Pompa

5: Transporter
7: Pakowarka

V4 13-00 Wybdr aplikacii

Parametry aplikacji (zdefiniowane

# [13-01~-13-50 przez uzytkownika)
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14 Parametry Funkcji Ochronnych (2)

Parametry Wyijasnienie Ustawienia ll‘:l:t;rv;'zrr“i:
»| 1450 gggs;giig@i‘ii;’gjé‘;iowa 0.00~ 599.99 Hz Tylko do odczytu
14-51 g‘ggggse ;’ngﬁ'g‘”e 0.0~6553.5 V Tylko do odczytu
14-52 Eg%ig’gifgﬁﬁ 0.00~655.35 A Tylko do odczytu
14-53 ;g?cpzzr:g‘;vz:?g-r -3276.7~3276.7 C Tylko do odczytu
14-54 Sggg;‘:s'i‘g’@éa‘ii;’“g’jé"iowa 0.00~ 599.99 Hz Tylko do odczytu
14-55 g‘ggg‘;f wjsciowe 0.0~6553.5 V Tylko do odczytu
14-56 E;gig?iﬂgﬁ% 0.00~655.35 A Tylko do odczytu
14-57 ;g?cpzzr:gjvrvz:?g T -3276.7~3276.7 C Tylko do odczytu
14-58 gggs;‘:s"‘;’%iii;"’fédowa 0.00~ 599.99 Hz Tylko do odczytu
14-59 Eggggf ;"’V{frﬁ'zwe 0.0~6553.5 V Tylko do odczytu
14-60 E;z‘iz"géa%iv‘;w 4 0.00~655.35 A Tylko do odczytu
14-61 ;ﬁ?&‘g:g’@:ﬁ? -3276.7~3276.7C Tylko do odczytu
14-62 ggg(f;‘:s'i‘gsviii;’vgjédowa 0.00~ 599.99 Hz Tylko do odczytu
14-63 Egggﬂ: ;’forﬁ'gwe 0.0~6553.5 V Tylko do odczytu
14-64 E;Z‘iggiﬂ%ﬁ’s 0.00~655.35 A Tylko do odczytu
14-65 gf)g“c"zzrsag’vréf? 3276.7-3276.7 C Tylko do odczytu
14-66 Sggg;‘:sligsviii;’vgj“iowa 0.00~ 599.99 Hz Tylko do odczytu
14-67 g‘:gg;ise ;"xﬁﬁigwe 0.0~6553.5 V Tylko do odczytu
14-68 Eg%gg?gg’;’% 0.00~655.35 A Tylko do odczytu
14-69 gig“cpzzrsat:\,rv"’;f? 13076.7~3276.7 C Tylko do odczytu
1470 'Siédmy najnowszy record bledu Oogggsi sie do rekordéw bteddéw Pr. 06-17 - Pr. 0
14-71 Gsmy najnowszy record bledu Oogggsi sie do rekordéw bteddéw Pr. 06-17 - Pr. 0
14-72 Dziewiaty najnowszy record bledu oosd.gZSi sie do rekordow btedéw Pr. 06-17 - Pr. 0
14-73 Dziesiaty najnowszy record bledu oosd.gZSi sie do rekordow btedéw Pr. 06-17 - Pr. 0




