CSLAB s

ElectronicLaboratory

&

SIMDRIVE AC SERVO V2

simDrive

V2 !
|

—i—MOTOR—i

B B

DC
25V
E
Vet i) 1) P

=

CAUTION!
HOT SURFACES /iy

Dotyczy wersji sprzetowej: V2 (750W, 400W)
Dotyczy wersji oprogramowania: V2.00

© copyright CS-Lab s.c. 2021: Rev 4.0 (2022)



www.cs-lab.eu 5.CS LAB.

www.cs-lab.eu

Spis tresci

1. CONOWEBO W SIMDIIVE V27 .....cceeiiiieeciiieicsieeeeerrennsereenssssrenssssesnssessennssessennsssssennssssesnnnnnns 3
1.1 Rozktad sygnatéw w gniezdzie DB 25 - sygnaty Sterujgce......cccceeveeeeecieeeeecieeeeeciee e 4
1.2 Rozktad sygnatéw w gniezdzie DB 15 - sygnaty enkodera........cccccoveeeecieeieiciee e 5

2. Standardowy kabel enkodera (5m) .....c.ccceeieeueiiiiiriiiiieennieeeieeeeennessceseseeeeesnssssssssseesennnssssssesaes 6
2.1 Podtgczenie standardowego kabla enkodera. ........ccccuuiiiiieeiieccciiiieee e 6
2.2 Budowa standardowego kabla enkodera (5m)........coeiociiiiiiiiiee e 7

3. Standardowy kabel MOCY (5M) cceceeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiernesieiiienensssssiisssieeessssssssssssssssnnsssssssssans 8
3.1 Podtgczenie standardowego Kabla MOCY.........ceeieii it 8
3.2 Budowa standardowego kabla mocy (5M). .....ooeiiiiii e 9
3.3 Podtgczenie zasilania simDrive w przypadku standardowego kabla mocy (5m)................... 10

4. Podtaczenie simDrive do kontrolera ruchu. .........ccceeeeiiinniiiiinniininniinie. 11

5. Standardowy kabel hamulca (5M)......ccciiiiiiiieeiiiiiiiiiieineeniesereeeeernnnssseessseneesnanssssssssesesnnnnsnnns 12
5.1 Podtgczenie standardowego kabla hamulca.........cccveiiciiiiiiiiie e 12
5.2 Budowa standardowego kabla hamulca..........ccceiouiiiiiiiiii i 13
5.3 Podtgczenie przekaznika hamulCa. ......occveiiiiiiiiiiie e 14
5.4 Podtgczenie przekaznika hamulca Omron G2RV-SL701. ....ccccuviveiiiiiieiiieee e 15

6. Kabel enkodera dtuZszy NiZ 5M. ....ccceuciiiieeiiiiiieiiiiieiciieneserrreeeeresnesessennssessennsssssennsssssnnsanns 16
6.1 Ekran kabla enkodera dtuzZszego NiZ 5M. ....cccuiiiiiiiiie e e 17

7. Kabel Mocy dtUZSZY NIZ BM....ccceuiiiiieiiiiiieiciirieccirreeeerrrneseeseenesessennssessennsssssensssssesnsssssennnnanns 18
7.1 Ekran kabla mocy dtUZSZEE0 NIZ 5M...ccceiiiiiiieieee e e e 19
7.2 Podtgczenie zasilania simDrive w przypadku kabla mocy dtuzszego niz 5m. ....................... 20

Y AV 4 - T 07 Y 21

9. Panel z przytagczami — kabel mocy nieekranowany. ........cccciveiiieiiiiiiieciiieinienenencneeneeesenen 22

10.Panel z przytaczami — kabel mocy ekranowany.........ccccceerereiiiieniiinieeiiinrecce e reneeeseenens 23

11.AKCESOria — SIMDIIVE cccuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiriiiniieeisiiesiisiissesisirssesisirssssssiessssssssssssssssnsssssssnes 24
L11.1SIMDIIVE V2 750W ...ttt ettt e e ettt e e e e e s e st e et e e e e e s e s aabbeteeeeeesannneeaeeaeanns 24

) Serwonaped simDrive™ V2 S)



www.cs-lab.eu

S]CSLAB.

www.cs-lab.eu

1. Co nowego w simDrive V2?

Do oferty CS-Lab wprowadzono nowy model simDrive, ktéry otrzymat oznaczenie V2.
Rozni sie ona od wersji poprzedniej tym ze zostata wyposazona w dwa gniazda sygnatowe:

e DB25- sygnaty sterujgce (Step/Dir, Servo Alarm, Servo Reset i Servo On)
e DB15- sygnat enkodera i czujnikow Halla.

Zmiana ta przyniosta dwie znaczace korzysci:
- podtgczenie sygnatéw sterujgcych stato sie o wiele szybsze i fatwiejsze
- oferowane przez nas serwosilniki i ich kable sg sie w petni kompatybilne z simDrive V2.

simDrive V2 (400W/750W)
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1.1 Rozktad sygnatéw w gniezdzie DB 25 - sygnaly sterujgce

simDrive V2 400W/750W

Control signals
nufr;:rer Signal Description
m I +24V Logic power supply (24V DC)
e 2 STEP+ Step signal (positive input of an optocoupler)
® 3 DIR+ Direction signal (positive input of an optocoupler)
o 4 Outp-C Digital output 0 (Collector) [Alarm]
o 5 Outl-C Digital output 1 ( Collector ) [# Homing - output]
o 6 Qut2-C Digital output 2 ( Collector ) [Brake]
o 7 In0 Input O [# Homing - input]
< 8 In2 Input 2 [Reset]
o 9 In4 Input 4
< 10 In-Com Common inputs pin
o 11 CAN L CAN bus (L)
o 12
0 13
® 14 GND GND (0V) of logic power supply
® 15 STEP- Step signal (negative input of an optocoupler)
® 16 DIR- Direction signal (negative input of an optocoupler)
o 17 OutQ-E Digital output O (Emitter) [Alarm]
o 18 Outl-E Digital output 1 (Emitter) [# Homing - output]
o 19 Out2-E Digital output 2 (Emitter) [Brake]
o 20 In1 Input 1 [Servo ON]
o 21 In3 Input 3
o 22 In5 Input 5
o 23 CAN H CAN bus (H)
® 24 GND GND (0V) for CAN signals
0 25
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1.2 Rozkfad sygnatdow w gniezdzie DB 15 - sygnaty enkodera

simDrive V2 400W/750W

DB15

Encoder signals

nu‘:::rer Signal Description
o 1 A+ Encoder A (+) Input
o 2 B+ Encoder B (+) Input
o 3 2+ Encoder Z (+) Input
o 4 HC+ HALL sensor C(+) Input
o 5 HB- HALL sensor B (-) Input
o 6 HA- HALL sensor A(-) Input
® 7 +5V 5V Output for encoder and HALL sensors power supply
@ § GND GND (0V) of encoder and HALL sensors
o 9 A- Encoder A (-) Input
o 10 B- Encoder B (-) Input
o 11 z- Encoder Z (-) Input
O 12 HC- HALL sensor C(-) Input
o 13 HB+ HALL sensor B (+) Input
o 14 HA+ HALL sensor A (+) Input
@ 15 SHIELD SHIELD

5 Serwonaped simDrive™ V2 S).
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2. Standardowy kabel enkodera (5m)

2.1 Podtaczenie standardowego kabla enkodera.

Krok 1. Podtacz kabla enkodera do simDrive V2.

Krok 2. Podtacz kabla enkodera do servo motoru.

simDrive V2 Servo Motor

6 Serwonaped simDrive™ V2 S).
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2.2 Budowa standardowego kabla enkodera (5m)

A+ 1 O - -
B ) o isolation
I+ 3 o

m HC+ 4 o
HB- 5 o

— HA- 6 ©
+5V 7 ®
GND 8 @
A- 9 o
B- 10 ©

|
HC- 12 ©
HB+ 13 o
HA+ 14 ©
SHIELD 15 @

simDrive

400W / 750W V2

— SHIELD

isolation
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3. Standardowy kabel mocy (5m)

3.1 Podfaczenie standardowego kabla mocy

Krok 1. Podtacz kabel mocy do simDrive V2.

——

Krok 2. Podtgcz kabel mocy do serwosilnika.

simDrive V2 Servo Motor

LAY

[ —

D
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3.2 Budowa standardowego kabla mocy (5m).

Kable mocy o dtugosci nieprzekraczajagcej 5 metrow nie wymagajg ekranowania ze wzgledu na
akceptowalny poziom zaktdcen, ktére generujg. W przypadku gdyby serwonapedy miaty pracowad w
srodowisku, od ktérego wymaga sie wyjgtkowo niskiego poziomu zaktdcen elektromagnetycznych,
zaleca sie uzywanie ekranowanego kabla mocy niezaleznie od jego dtugosci.

N
b g £ U - Length < 5m
> QO g v @
= O LW 7))
Q N T i @ .
S ~ : V@ | fo—
o T HV @ =
L
ZIEN
o
'
<+
325V DC
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<< < Power Module
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3.3 Podfaczenie zasilania simDrive w przypadku standardowego kabla mocy (5m).

Zaleca sie podtaczenie przewoddéw ochronnych kabli mocy osobnymi przewodami do gtdéwnego punktu
uziemienia. Takie rozwigzanie pomaga w szybszym i skuteczniejszym odprowadzeniu zaktdcen.
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4. Podfaczenie simDrive do kontrolera ruchu.

Schemat przedstawia zalecany sposéb wykonania potgczen zgodny z fabryczng konfiguracjg simDrive.

simDrive
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5. Standardowy kabel hamulca (5m).

5.1 Podtaczenie standardowego kabla hamulca.

Krok 1. Podtgcz kabel hamulca do serwosilnika.

Krok 2. Podtgcz kabel hamulca do przekaznika.

simDrive .
Relay —‘
Power Supply T

12 Serwonaped simDrive™ V2 S).
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5.2 Budowa standardowego kabla hamulca
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5.3 Podtaczenie przekaznika hamulca.

T ¥ Vo simDrive
DBE25
e 16 DIR- |
* 3 DIR+ @* iFﬂ%"
* 15 STEP- o]
e 2 | sTeps =IES e
o 11 CAN L
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e 24 GND ]
ov InL. .
e 14 GND — T Tl
o 10 In-Com J L
o 7 In0 ﬂ}%iﬁ_
o 20 In1 S
o 8 In2 ;
+24V % E%QK"—
m I +24V L ¥ . i
o 4 Out0-C 4'—};{%
o 5 Outl-C — T
g o 6 ou2-¢c | ———— L. T
g o 17 Outo-E Sieg
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5.4 Podftaczenie przekaznika hamulca Omron G2RV-SL701.

(Przekaznik dostepny w ofercie sklepu CS-LAB)

—— 1 Vo SimDrive
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e 16 | DR |
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m 1 .
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6. Kabel enkodera dfuzszy niz 5m.

Niezaleznie od dtugosci kabla enkodera zawsze nalezy stosowac kabel ekranowany. Schemat kabla
enkodera dtuzszego niz 5m jest doktadnie taki sam jak schemat standardowego kabla 5m.

A+ 1 O H =
w 7 o N isolation
Z+ 3 O

m HC+ 4 o
HB- 5 O

F HA- 6 o
+5V 7 @
GND 8 @
A- 9 o
B- 10 o

— e
HC- 12 ©
HB+ 13 o
HA+ 14 o
SHIELD 15 @

simDrive

— SHIELD

isolation
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6.1 Ekran kabla enkodera dtuzszego niz 5m.
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7. Kabel mocy dtuzszy niz 5m.

Zaleca sie, aby kable mocy dtuisze niz 5 metrow, byty wyposazone w ekran. W przypadku nie
zastosowania sie do zalecenia, moze dojs¢ do sytuacji, w ktérej sygnaty enkodera zostang zaktécone
mimo ich ekranowania.

N - -
N isolation
5 § z U =@ SHIELD JL Length > Sm
= O g v 4 2
L ) T_w @ K
Q l\ g "Hl‘ @
2 A ? == PE
-E-. N 3 Av Hol= PE
I
»
o
'
<
325V DC.
PE
< < < Power Module

|
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7.1 Ekran kabla mocy dtuzszego niz 5m.

: simDrive : simDrive
5| 400W / 750W V2 S| 400W/ 750W V2
T ]
1 0 0 i 0 0
o 13 00090 a2 SEESESISES
| I | I
7] 7]
v (—] v (—]
S 8= =
%_D ::nn S E, :::nn S E.
" g e ] L | -
PE
3
X X R
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7.2 Podfaczenie zasilania simDrive w przypadku kabla mocy dtuzszego niz 5m.

Zaleca sie podfgczenie ekrandw i przewoddw ochronnych kabli mocy, osobnymi przewodami do
gtéwnego punktu uziemienia. Takie rozwigzanie pomaga w szybszym i skuteczniejszym odprowadzeniu

zaktocen.

E N isolation
g % £ v =@ SHIELD Length > Sm
= v @ STATATeTeTeT
= 3 Wstsst  Power cable
- = (] Bl
Q N b °
4 HV- Q2 =
: E § o EHW )
A [= IR
. 1 -
= o
= ¥
= 1
{2
; D 32-5VDL‘
. 1 PE
I
] = o~
< >
o > . o = £ %
= S 5 S3 C vjel|Te
= s )
oS S = ar °
S :|= N BBk
= & 1E 3 3
S < £o o
2 j
-
o wmn g
Q-A N % 325VDC
m PE
HV Enable +24V & * L
GND 0V © 230VAC/2x 120VAC
o N
» PE
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8. Szyna CAN

Na ponizszym schemacie pokazano kilka kombinacji podtgczania urzadzern do szyny CAN. Kolejnosc
urzadzen na szybie CAN nie ma znaczenia. Wazne, aby ekran zachowat ciggtos¢ na catej dtugosci szyny

www.cs-lab.eu

CAN i byt podtaczony do GND (0V) tylko od strony kontrolera ruchu.

CSMIO/IP-S CGSMIO/IP-M

DBY
B

CANH

s

B ca B o
B cwn B cak
B oo s

ATATHS
\I% uonejosi

Power connector
[ power + 24v DC

GND
EE

ground

CSMIO-MPG

,j uonejosi

DES DBS ~
B can B o [
M own RN ows S
B oo B oo
AN
=
isolation
- Next simDrive - Next simDrive - Next simDrive
< < < connect
[ . [ . [ : |' . shields
elc o W @ o0 W ® o0 W e oo W
NN ‘3“ (k| ‘3“ R|%|x ‘3“ RR = ‘3‘
2 2 g g
009 B ») 2o B ») 0gg B ») 0o B -
222 3 2229 I 2229 I sEE e I
| < | < | < | <
)] 4)) D D

21
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9. Panel z przytagczami — kabel mocy nieekranowany.

W przypadku, gdy maszyna bedzie wyposazona w panel z przytgczami nalezy pamietac, aby ekran kabla
enkoderowego i przewdd ochronny kabla mocy byt poprowadzony przez pin.

SG

X X

simDrive V2 Servo Motor

2 Serwonaped simDrive™ V2 S).
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10. Panel z przytgczami — kabel mocy ekranowany.

W przypadku, gdy maszyna bedzie wyposazona w panel z przytgczami nalezy pamietac, aby ekran kabla
enkoderowego i ekran oraz przewdd ochronny kabla mocy byty poprowadzone przez pin.

| Metal box |

X

simDrive V2 Servo Motor

/I\
| Metal box |

23 Serwonaped simDrive™ V2 S).
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11. Akcesoria — simDrive

11.1 simDrive

W celu utatwienia i przyspieszenia instalacji simDrive V2 mozna skorzystaé ze specjalnych przytaczy dla
sygnatéw sterujgcych takich jak step/dir, Servo Alarm, Servo Reset itp.

Uwaga!
Numeracja wyprowadzen przytgczy jest zgodna z numeracjg gniazda DB25.

simDrive V2 L —

Przytacze jest bezposrednio przykrecone do gniazda DB25 simDrive V2 i dodatkowo podparte dwoma
kotkami dystansowymi.

24 Serwonaped simDrive™ V2 S).
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